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Sisaltd

Asiakirjaa koskevat tiedot

Yleisia turvallisuusohijeita
Yleiskuva tuotteista

Kayttdonotto

Alustus

Raja-asentojen asettaminen
Ohjelmointi

Navigaattori (vain LCD-monitorin kanssa)
Yleiskuva toiminnoista

Vikanaytto ja vianpoisto

Tekniset tiedot

Huolto
EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus
Liite

Alkuperdinen kayttoohje

— Tekijanoikeudellisesti suojattu.

— Kopiointi ja jalkipaino, myds osittainen, on sallittu
ainoastaan luvallamme.

— Pidatdmme oikeuden teknisestd kehityksesta johtuviin
muutoksiin.

— Kaikki mitat millimetreind.

— Kuvauksien mitat eivat ole tdysin tarkkoja.

Symbolien selitykset

i

A VAARA!

Turvallisuusohje koskien vaaraa, joka johtaa heti
kuolemaan tai vakavaan loukkaantumiseen.

A

Turvallisuusohje koskien vaaraa, joka voi johtaa kuolemaan
tai vakavaan loukkaantumiseen.

/I\, HUOMIO!

Turvallisuusohje koskien vaaraa, joka voi johtaa lievaan tai
keskivakavaan loukkaantumiseen.

/I\ VARO!

Turvallisuusohje koskien vaaraa, joka voi johtaa tuotteen
vaurioitumiseen tai tuhoutumiseen.

TARKISTUS

Huomautus suoritettavasta tarkastuksesta.

VIITE

Viittaus huomioitaviin erillisiin asiakirjoihin.

1 Toimintakehotus

— Lista, luettelo

=> Viittaus tdman asiakirjan toiseen kohtaan
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VAARA! Ohjeita tuotteen kayttoon

Asiakirio d E— — Asiattomat henkilot (erityisesti lapset) eivat saa leikkia
siakirjojen noudattamatta jattamisesta aiheutuva kiintedsti asennetuilla saato- tai ohjauslaitteilla.
hengenvaara!

o o . o — Kauko-ohjaimet on pidettdva poissa lasten ulottuvilta.
1= Noudata taman asiakirjan kaikkia turvallisuusohjeita.

Takuu Tarkastusperusteet ja maaraykset
Laitteen toiminta ja turvallisuus voidaan taata Laitteiden liitdnndssa, ohjelmoinnissa ja huollossa on
ainoastaan silloin, kun tdman kdyttdohjeen varoituksia ja noudatettava seuraavia maarayksia (emme vastaa ohjeiden
turvallisuusohjeita noudatetaan. taysilukuisuudesta).
MFZ Antriebe GmbH + Co. KG ei vastaa henkilé- tai
ainevahingoista, jotka aiheutuvat varoitusten ja Rakennustuotteita koskevat standardit
turvallisuusohjeiden noudattamatta jattamisesta. — EN 13241-1 (tuotteet, joissa ei ole palonkestavyys- tai
MFZ ei myonna korvausta eika takuuta vaurioille, jotka savunhallintaominaisuuksia)
aiheutuvat muiden kuin hyvéksyttyjen varaosien ja — EN 12445 (laitetoimisten ovien kayttéturvallisuus -
lisdvarusteiden kayttamisesta. tarkastusmenettely)
— EN 12453 (laitetoimisten ovien kayttéturvallisuus -
Maaraystenmukainen kaytto vaatimukset)
CS 310 -ohjauskeskus on tarkoitettu ainoastaan — EN 12978 (laitetoimisten ovien suojalaitteet —
ovilaitteistojen ohjaukseen koneistoilla, joissa on mekaaniset vaatimukset ja tarkastusmenettely)
rajakytkimet tai elektroninen raja-asentojarjestelma
(absoluuttianturi). EMC — sdhkémagneettinen yhteensopivuus
— EN55014-1 (kotitalouslaitteiden hairiopaastot)
Kohderyhma — EN61000-3-2 (vaikutukset verkkovirralle — yliaallot)
Vain patevat ja koulutetut sahkéalan ammattilaiset saavat — EN61000-3-3 (vaikutukset verkkovirralle —
suorittaa ohjauskeskukselle kytkenta-, ohjelmointi- ja jannitehuojunta)
huoltotoimenpiteita. — DIN EN 61000-6-2 (sahkémagneettinen yhteensopivuus
Patevat ja koulutetut sahkdalan ammattilaiset tayttavat (EMC) - osa 6-2: alan perusstandardit — hairiénsieto
seuraavat vaatimukset: teollisuusympéristossa)
— Heilld on tietoa yleisista ja erityisista turvallisuutta ja — DIN EN 61000-6-3 (sahkdmagneettinen yhteensopivuus
tapaturmientorjuntaa koskevista maarayksista. (EMC) - osa 6-3: alan perusstandardit — hairionpaastot
— Heilld on vaadittavien sahkoteknisten maardysten kotitalous-, toimisto- ja kevyen teollisuuden ympérist6issa)
tuntemus.
— Heilld on koulutus asianmukaisten turvavarusteiden Konedirektiivi
kayttoon ja hoitoon. — EN60204-1 (koneturvallisuus, koneiden séhkdlaitteisto; osa
— He pystyvat tunnistamaan sahkoélaitteistoihin liittyvat 1: yleiset vaatimukset)
vaarat. — ENISO 12100 (koneturvallisuus — yleiset
suunnitteluperiaatteet — riskin arviointi ja riskin
Asennusta ja kytkentda koskevia ohjeita pienentaminen)
— Ohjauskeskus on kehitetty liitdntatavan X mukaan. — ENISO 13849-1 (Koneturvallisuus —
— Laite on irrotettava sahkéverkosta ennen sahkolaitteistolla Turvallisuuteen liittyvat ohjausjérjestelmien osat —
tydskentelya. Toimenpiteiden aikana on varmistettava, ettei Osa 1: Yleiset suunnitteluperiaatteet)

laite saa sahkéa.

— Paikallisia suojamaarayksia on noudatettava.

— Verkkokaapeliin tehdyistd muutoksista ja verkkokaapelin
vaihdosta on sovittava valmistajan kanssa.
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Pienjannite 4.1 Vaihtoehdot
— DIN EN 60335-1 (kotitaloussahkolaitteiden ja vastaavien

turvallisuus — osa 1: yleiset vaatimukset) CS 310 -ohjauskeskus voidaan toimittaa seuraavina
— DIN EN 60335-2-103 (kotitaloussahkoélaitteiden ja vaihtoehtoina:

vastaavien turvallisuus — osa 2-103: erikoisvaatimukset — (S 310 -ohjauskeskus LCD-monitorilla

porttien, ovien ja ikkunoiden kayttolaitteille) — (S 310 -ohjauskeskus LCD-monitorilla kotelossa

— (S 310 -ohjauskeskus ilman LCD-monitoria (monitoria

Saksalainen tydpaikkakomitea (Ausschuss fiir Arbeitsstatten tarvitaan kaikkiin asetuksiin, raja-asentojen asetusta
ASTA) lukuun ottamatta)
— ASRAT.7 (tydpaikkoja koskevat tekniset saannét , Ovet ja

portit") Kaikki mainitut vaihtoehdot voidaan varustaa plug-

in-tyyppiselld viikkokellolla, plug-in-tyyppiselld
radiovastaanottimella ja plug-in-tyyppisella siirtojarjestelmalla
(tuntoreunaa ja/tai turvalaitetta varten).

Koteloihin on tarjolla seuraavia vaihtoehtoja:
— Kotelo, jossa 3-kert. painike CS

— Kotelo, jossa PAALLE-/POIS-avainkytkin
— Kotelo paakytkimella

— Kotelo hatapysaytyksella

Kayttdohjeessa kuvataan seuraavan mallin kytkenta- ja

ohjelmointivaihtoehdot:

— (S 310 -ohjauskeskus, johon on liitetty LCD-monitori, ja
ohjelmistoversiosta 1.54 alkaen
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4.2 Peruspiirilevy CS 310
(kytketty LCD-monitori)

Selitys:
X1: Verkkoliitdnnan riviliittimet
X2: Moottorin riviliittimet
X3:  Ohjauslaitteiden riviliittimet
X4: Suojalaitteiden riviliittimet
X5: Releiden riviliittimet
X6:  Sisdisen PAALLE/POIS-kytkimen liitin
X7:  Siséisen 3-painikkeen liitin
X8:  LCD-monitorin liitin
(LCD-monitorin alapuolella)
X9:  Radiovastaanottimen liitin
X10:  Viikkokellon liitin
X11:  Digitaalisen raja-asentojarjestelman liitin
X12: Ulkopuolisen radiovastaanottimen liitin
X13: Sisaisen 3-painikkeen CS liitin
X14:  Liitanta RS 485
- CSl-painikkeen liitanta
- RS 485 -nayton liitantd
X15: Mekaanisen raja-asentojarjestelman riviliitin
X16:  Vayldjarjestelman liitin (MS BUS)
X17: Vayldjarjestelméan liitin (MS BUS)
X18:  Taajuusmuuttajan liitdntd
X19:  Ulkoisten laitteiden sy6ttd
230V / 50 Hz suojattu F1:n kautta (1 A hidas)
X20:  Siirtojarjestelman liitin
H4:  Kayttovalmius -
palaa jannitteen syoton aikana.
H6:  Tilandytto -
Palaa kun turvallisuuslaitteet aktivoituvat tai virheiden
ilmetessa

S1:  Ohjelmointipainike (+)
(LCD-monitorin alapuolella)

S2:  Ohjelmointipainike (=)
(LCD-monitorin alapuolella)

$3:  Ohjelmointipainike (P)
(LCD-monitorin alapuolella)
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A Laht6 230 V.
Ulkoisten laitteiden jannitteensyotto.
Ei itse ohjauskeskuksen sy6ttoa.
> .5.3 Ulkoisten laitteiden sy6tto
(vain liitdnnassa 400V / 3-vaiheinen)”
B Siltaliittimen asentoa on muutettava syottGjannitteen

ja moottorijannitteen mukaan.
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5.1 Yleista tietoa

Seuraavien kohtien on toteuduttava moitteettoman toiminnan

takaamiseksi:

— Ovi on asennettu ja toimintakunnossa.

— MFZ-vaihdemoottori on asennettu ja toimintavalmis.

— Ohjaus- ja suojalaitteet on asennettu ja toimintavalmiita.

— Ohjauskeskuksen kotelo ja ohjauskeskus CS 310 on
asennettu.

VIITE

Oven, MFZ-vaihdemoottorin seka ohjaus- ja turvalaitteiden
asennuksessa on noudatettava valmistajan ohjeita.

5.2 Verkkoliitanta

Edellytykset
Ohjauskeskuksen toiminnan takaamista varten on
varmistettava, etta seuraavat seikat toteutuvat:
— Verkkojannitteen on vastattava tyyppikilven tietoja.
— Verkkojannitteen on vastattava koneiston jénnitetta.
— Vaihtovirtaa kdytettdessa verkon pydrimissuunnan on
oltava mydtapaivainen.
— Kiintedssa liitdnnassa on kaytettava kaikkinapaista
paakytkinta.
— Vaihtovirtaliitdnnassa saa kdyttda ainoastaan
3 automaattista sulaketta (10 A).

/I\ VARO!

Ohjauskeskuksen asiattoman asennuksen
aiheuttamat toimintahairiot!

Kun kaapelointi/johdotus on saatu valmiiksi ja ohjauskeskus
halutaan kytkea paalle ensimmaisen kerran, on
varmistettava, ettd kaikki moottoriliitdnnat ohjauksessa ja
moottorissa on kiristetty kunnolla. Kaikki ohjausjannitetulot
on erotettu galvaanisesti verkkojannitteesta.

Syoton ja moottorin kytkentdkaavio

(400 V / 3-vaiheinen)

X15

Syoton ja moottorin kytkentdkaavio

(230 V / 3-vaiheinen)

X15

Syo6ton ja moottorin kytkentékaavio

(230 V / 1-vaiheinen)
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Selitys:

M1:  Moottori

X1 Sy6ton riviliittimet

X2: Moottorin riviliittimet

X11:  Digitaalisen raja-asentojarjestelman liitin turvapiirilla
(SEIS-PIIRI)

X15: Mekaanisten rajakytkinten riviliittimet
(turvapiiri X2 / B1-B2)

X19:  Ulkoisten laitteiden sy6ton liitanta

Liitanta:

1= |jitd digitaalinen raja-asentojarjestelma tai mekaaninen
rajakytkin ohjauskeskukseen.

1= Ljitd ohjauskeskus moottoriin.

1= Ljitd ohjauskeskus sahkdverkkoon.

1= Kaapeliryhméat on varmistettava kaapelisitojalla ennen
vastaavaa liitinta.

= 12 Tekniset tiedot” katso sivu 44

5.3 Ulkoisten laitteiden syotto
(vain liitdnnassa 400 V / 3-vaiheinen)

X19

El 230V /50 HzI

HUOMAUTUS:
Liitdntda X19 voi kayttaa vain sydtettavan virran ollessa
400V / N/ 3~.

Liitdntd X19 on varmistettu sulakkeella F1 (1 A-T).
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5.4 Absoluuttianturien liitantdjen jarjestys
(liitin X11)

%% %

800

A Absoluuttianturin pistoke
B: Absoluuttianturin pistoliitin

Liitin X11 (liitdntaan A)

4 7 | Koneistosta riippuen absoluuttiantu-
harmaa |keltainen| rille kaytetdan kaapelia, jonka sdikeet
5 g | o joko numeroitu tai merkitty vareilla:
|: vihres [vaalpun.| 4 (harmaa):  Turvapiirin alku
6 9 5(vihred): RS 485B
(valkoinen): GND
(keltainen): RS485 A
(
(

valkoinen| ruskea

vaal.pun.): Turvapiirin loppu

6
7
8
9 (ruskea): 12V

Liitin B (vain absoluuttianturi)

[ C: Koneiston ldmpésuoja
D: Hatdkasikdytto
(hatékampi tai hataketju)

Liitetty raja-asentojarjestelma tunnistetaan automaattisesti
ensimmaisen kdyttdonoton yhteydessa. Mydhemmassa
vaihdossa kyseinen raja-asentojarjestelma on valittava
parametriasetuksissa ASETUKSET-kayttotilassa.
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5.5 Mekaanisten rajakytkinten liitanta Liitantaesimerkki 6-johtimisessa kytkennassé
(liitin X15 ja X2)
Riviliitin X15 ja X2

Riviliitin X15
S2 ©Q1
sz @9l —llod 2
1293 2893
@04 ™~ @04
S R 28
@06 ™~ @06
S L {1297
@d8 —~—l@Jgs

Riviliitin X2
B2
S3 34 S7 S8 B1

B2 S3 S4 57 S8

@

g@@@@@@@@
< =

000000000
OO0 OO0
< =

00000000
<

c|

S1 Lisarajakytkin AUKI

S2 Rajakytkin AUKI

S3 Turvarajakytkin AUKI

S4  Turvarajakytkin KIINNI

S5 Rajakytkin KIINNI

S6 Lisarajakytkin KIINNI

S7 Moottorin ldmpdsuojaus
S8 Hatdohjaus (NC-kontakti)

Liitetty raja-asentojarjestelma tunnistetaan automaattisesti
ensimmaisen kayttdonoton yhteydessa ja NOLLAUKSEN
jalkeen. My6hemméssa vaihdossa kyseinen raja-
asentojarjestelmd on valittava parametriasetuksissa
ASETUKSET-kdyttotilassa.

= ,10.2 Asetukset-kayttotila”
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5.6 Ohjauslaitteiden liitanta AUKI- / SEIS- / KIINNI-painikkeet
(4-johtiminen kytkenta)
/I HUOMIO! 1908| "7 - KINNI-painike
Hallitsemattomien oviliikkeiden aiheuttama 30 |
loukkaantumisvaara! 710 |
Kun suoraa nakyvyytta oveen ei ole, varmuuskayton KIINNI- 60 |
kdskyn saa antaa vain tulon 1/MOD32 (X4 / 9-10) kautta. 50 | 4
PP "] -AUKI-painike?
=" Asenna varmuuskayton ohjauslaitteet suorassa 410 | -
nakyvyydessa ovesta, mutta kayttajan vaara-alueen 300 +~ - SEIS-painike
u:]k'OpuloI'ella. g e 20 :I
Jos ohjauslaitteessa ei ole avainkytkinta: 10 |
1= Asenna ohjauslaite vahintaan 1,5 metrin korkeuteen.
1= Asenna se poissa ulkopuolisten henkiléiden ulottuvilta.
Riviliitin X3 Avainkytkin AUKI/KIINNI
100 ; 100 Off~
9 O L - KIINNI-painike 9 O| - KIINNI
800 - Impulssi-painike 8 O|
7 00|~ pulssi-p 7100
g O ] - AUK-painike! g 8| L~
OO~ 400 - AUKP?
400 ; - SEIS-painike, kayntiovikytkin ' :|
io p 1 y y 38 1
;,,E e 2100
100 - Higtapysallytys, - 1100 :I
kdydenhéltymakytkin

' Kayntiovikytkin ainoastaan pakkoerottavalla kontaktilla.
Impulssipainike
Kauko-ohjaus

5.7 Liitantaesimerkkeja ohjauslaitteille 159 8 I
(riviliitin X3) 00|
38 | L - Impulssi-painike
AUKI- / SEIS- / KIINNI-painikkeet 710 |
(6-johtiminen kytkenta) g 8 |
O
1208 _\] - KIINNI-painike gg | ]
210
70 100 1]
6 00— -
500 ~_ - AUKI-painike?
3 B0 -ses e
310 ” - SEIS-painike
20 ]
110 2 Kun kaksisuuntaisen liikkeen saaté on kéytossa: AUKI sisa
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5.8 Tuntoreunan liitdnta 1

Tuntoreunan jarjestelma tunnistetaan ja ohjelmoidaan
automaattisesti ensimmaisen kayttéénoton yhteydessa
ja NOLLAUKSEN jalkeen. Jos tuntoreunaa ei ole
liitetty, tulo tarkistetaan uudelleen aina jannitteen

paallekytkenndn jalkeen, kunnes tuntoreuna on tunnistettu.

Myéhemmassa vaihdossa kyseinen jarjestelma on valittava
parametriasetuksissa ASETUKSET-kayttotilassa.
= ,10.2 Asetukset-kayttotila”

Riviliitin X4
Optoelektroninen tuntoreuna
Parametri SKS = MOD 1

N
O
@

=
@)
o

@)2l2)0lele)el

WS:
gr:
br: t- Optinen tuntoreuna

O
@,

- 24V DC/ 500 mA!

=W oo N 0|5
0000000 O

O
@)
+

ws:  valkoinen
gr:  vihred
br: ruskea

" Ulkoisille kytkentalaitteille
(liitanta liittimessa 1 ja 2)

Sahkdinen tuntoreuna (8,2 kQ)

Parametri SKS = MOD 2

O Q||

[
N

—_
—_

OIS

O Q||

0O

OO

0O

OO

oIS

-
%

—

VAN

oIS

8k2

@IS

O Q)|

Riviliitin X4

=ojw oo N5

OO

Riviliitin X4

- Tuntoreuna 8,2 kQ

- 24V DC/ 500 mA!

Pneumaattinen tuntoreunavarmistus (paineakseli)

Parametri SKS = MOD 3

- Testi aktivoituu automaattisesti

—
N

—
—_

oI

OQ)|
C Q||

.

= ojw oo N5

O
2,2)

- Paineilmatoiminen
tuntoreuna

- 24V DC/ 500 mA!
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5.9 Valokennon liitéanta 1

Valokennojarjestelma tunnistetaan ja ohjelmoidaan
automaattisesti ensimmaisen kayttdénoton yhteydessa ja

NOLLAUKSEN jélkeen. Jos valokennojérjestelmaad ei ole liitetty,

tulo tarkistetaan uudelleen aina jannitteen paéallekytkennan
jalkeen, kunnes valokennojdrjestelma on tunnistettu.
Myohemmassa vaihdossa kyseinen jarjestelmé on valittava
parametriasetuksissa ASETUKSET-kdyttotilassa.

= ,10.2 Asetukset-kayttotila”

Riviliitin X4
Valokenno
Parametri VALOKENNO 1 = MOD 2

O Q||
O
OIY),
OQ
00|
OO
OO
5
O ) -
O_ 7¥| Valokennon Iapaisy
S GND
OQ|—L*

—
N

—
—

=N W oo [N o5

Riviliitin X4
2-lankainen valokenno MFZ
Parametri VALOKENNO 1 = MOD 1

12[0Q)]
1100
1000
oIS
oIS
oIS
oIS
oo

0000
000000

HW@bmmwmm

R: Vastaanotin
T: Lahetin

Riviliitin X4
3-lankainen valokenno, NPN
Parametri VALOKENNO 1 = MOD 2

120Q)
OQ||
OO

[E—Y
[E—Y

Sig

NPN

@
It

O]0]0 000

e)e)e!
000V O

- 3-lankainen valokenno, NPN

= ojw [ ojo N5

Riviliitin X4
3-lankainen valokenno, PNP
Parametri VALOKENNO 1 = MOD 3

OQ)|
OQ)|
o0

—_
N

[E—Y
[E—Y

Sig

PNP

e
i+

OO0 000

e)e)e!
000V O

- 3-lankainen valokenno, PNP

= ojw [ ojo N5

Huomautus:

Kaikki valokennot ovat asetuksesta riippuen aktiivisia AUKI-
tai KIINNI-suuntaan.

= ,10.2 Asetukset-kayttotila”
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5.10 Valoverhon liitanta Valoverho 2 (parametri TULO2 = MOD7)
Valoverho 2 liitetadn ohjelmoitavaan TULO 2
CS 310 -ohjausyksikkdén voidaan liittda enintaan 2 -litdntdan ja sen on oltava PNP-jérjestelma.
valoverhoa. Valoverho 1 liitetddn tuntoreunan tuloon, ja se Yhdysjohtimen (A) voi kytkea.
voi olla joko OSE- tai PNP-jarjestelma.
*
Riviliitin X4 %%8 — A
-
Valoverho 1 100 I <
Vaihtoehto A: OSE (parametri SKS = MOD4) 90 I —
ot ke 8100 -~
Yhdysjohtimen (A) voi kytkea. .
7100 —
A 610 | -
-
5100 :
56 — 4100 PR
- -—
810 — :38 | bl -
7 OQ|I— bE— Too —
B <
60 — —
) < '
O -~ D T
400 DR * Vastus (30 kQ) sisaltyy toimitukseen
300 bl ~— Y '
2000 ws D br: ruskea
100 - >
| br -— bl: sininen
-~ sw:  musta
R T ws:  valkoinen
Huomautus:
Vaihtoehto B: PNP (parametri SKS = MOD5) Tassa kayttoohjeessa kaytetaan esimerkkind FRABA/CEDES
Yhdysjohtimen (A) voi kytkea. -yrityksen RAY-LG-valoverhoa.
A
RAY-LG 25xx OSE
- RAY-LG 15xx PNP
910 -
3o Vastus (30kQ) siséltyy PNP-jarjestelmassa toimitukseen ja on
700 -— ehdottomasti yhdistettéva johdotukseen.
ws ~
6100 W ———* - FRABA/CEDES-valoverho RAY-LG 15xx PNP testataan
500 [30k0] e L
410 ~— jaksollisesti ylemmassa raja-asennossa ja aina ennen vaaraa
30 « aiheuttavaa ajoa. Tama ei vaadi relelahtoa.
>0l bl -— Valoverhoa RAY-LG 25xx OSE ei tarvitse testata.
109> -
-— Muiden valmistajien kaaviot on saatavana pyynnosta.
4—
R T

* Vastus (30 k) sisaltyy toimitukseen.
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5.11 Ohjelmoitavien tulojen liitanta 5.12 Releldhtojen liitannat

CS 310 -ohjauskeskuksessa on kaksi ohjelmoitavaa tuloa, Kaytettavissa on nelja potentiaalitonta relelahtoa,
joille voidaan valita eri toiminnot. joihin voidaan ohjelmoida erilaisia toimintatyyppeja.
= ,10.2 Asetukset-kayttotila” = ,10.2 Asetukset-kayttotila“

Riviliitin X5

/I\ VARO!

Vaaranlainen kytkenta voi johtaa piirilevyn ~Rele 1 1@ O—
vaurioitumiseen! 2|l@0 Releen sisdiset
Tuloissa 1 ja 2 on eri viitepotentiaali, ja niita ei saa kayttaa - Rele 2 3@ O—\] kytkentékon-
samalla potentiaalilla! 4)[@0 taktit

-Rele 3 5@ O—

s|l@0—

Riviliitin X4 - Rele 4 7@ o—\]
Ohjelmoitavat tulot 81 |@O

Tulo 1: Liitin 9 + 10

Tulo 2: Liitin 11 + 12
Kyseessd on neljd potentiaalitonta relelahtdd, joiden
enimmaiskuormitettavuus on 4A, 230V/1~.

* *
AT Toimintatyyppi riippuu ASETUKSET-kayttotilassa kyseiselle

N2 1200 jo 3 :} relelahddsta valituista parametriasetuksista.
12V 110Q||F—— o
INT 100 I o }
24V 90®

809 1)

700 w_ ¥

600 *

5100

400

3

210

100
INT  Tulo 1
IN2  Tulo2

*Valinnaisesti

Kytkentatyyppi riippuu ASETUKSET-kayttotilassa kummallekin
tulolle valituista parametriasetuksista.
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5.13 CS-radio
Riviliitin X9

Liittdminen
1= Lt vastaanotin liittimeen X9.

Lahetinkoodien opettaminen
1= Paina ohjelmointipainiketta (A) yli

(B) vilkkuu.
Kun radio-ohjaus on tallentanut

lahetinkoodin, vastaanottimen LED syttyy
noin 4 sekunniksi.

Voit opettaa enintdan 15 ldhetinkoodia. Kun kaikki
muistipaikat ovat kaytossa, LED vilkkuu hyvin nopeasti.

Tietyn lahetinkoodin poistaminen

1= Paina ohjelmointipainiketta (A) yli 1,6 sekuntia.
Ohjelmointitila aktivoituu.
LED (B) vilkkuu.

1= Pidd ohjelmointipainiketta edelleen painettuna. Poistotila
aktivoituu. LED vilkkuu hyvin nopeasti.

1= Paina haluamaasi lahettimen kanavapainiketta.
Kun LED palaa noin 4 sekuntia, kyseinen lahetinkoodi on
poistettu.

Poistaminen voidaan keskeyttda painamalla
ohjelmointipainiketta lyhyesti.

NOLLAUS (muistin tyhjentdminen kokonaan)

1= Paina ohjelmointipainiketta (A) yli 1,6 sekuntia.
Ohjelmointitila on aktivoitunut.
LED (B) vilkkuu.

85” Pidé ohjelmointipainiketta edelleen painettuna.
Poistotila aktivoituu. LED vilkkuu hyvin nopeasti.

1= Paina ohjelmointipainiketta uudelleen yli
1,6 sekuntia.
Kun LED palaa noin 4 sekuntia, kaikki muistipaikat on
tyhjennetty.

Poistaminen voidaan keskeyttda painamalla
ohjelmointipainiketta lyhyesti.

1,6 sekuntia. Ohjelmointitila aktivoituu. LED

= Paina lahettimen kanavapainiketta.

5.14 LCD-monitorin liittdminen
LCD-monitorin avulla voidaan kéyttaa kaikkia
ohjauskeskuksen valikkoasetuksia ja parametreja.

- 8. Ohjelmointi”

Kytkentaliitin X8

X8

&
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/I\ VARO!

Vaaranlaisesta asennuksesta seuraa aineellisia
vahinkoja!

LCD-monitori on liitettava jannitteettdmassa tilassa. Vain
MFZ-yrityksen LCD-monitoria (tuotenumero 91447) saa
kayttaa.

/I\, VARO!

Vaadranlaisesta asennuksesta seuraa aineellisia
vahinkoja!

MFZ LED-moduulia (tuotenumero 103239) ei voi
yhdistaa CS 310 -ohjausyksikon kanssa. Asentaminen
ja kayttéonotto voivat johtaa CS 310 -piirilevyn
tuhoutumiseen.




5.15 MS BUS -moduulien liitanta

MS BUS -toimintomoduulien avulla voidaan laajentaa
toimintoja tai toteuttaa lisdtoimintoja.

—  ES-moduuli; Puristussuojajarjestelmien arviointi
— 1/0-moduuli: Tulo/Iaht6-laajennus
—  GV-moduuli: Vastakkaisen liikkeen sadto

Liitin X16 / X17

X16
0 G
24V DC
5 RS-485 A
—— o — — - RS-485B

[Tl [Tl

>
—
~

A ES-moduuli
B I/0-moduuli / GV-moduuli

VIITE

Toiminta ja liittdminen kuvataan tarkemmin BUS-moduulien
erillisessa dokumentaatiossa.

Huomautus:

Liittimet X16 ja X17 voidaan varata vain kerran. Erityisten
siltakaapelien avulla voidaan kuitenkin liittaa useita BUS-
moduuleja, mutta silloin on huomioitava virranotto.

F
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Seuraavat komponentit tunnistetaan ja opetetaan
automaattisesti ensimmaisen kayttéénoton yhteydessa ja
nollauksen jalkeen.

— Raja-asentojdrjestelma

— Tuntoreuna

— Valokennojdrjestelma

— Tulo 2 (kayntiovianturi)

Taman toiminnon aikana (noin 60 sekuntia) vihreé LED palaa
ja ndyton ylarivilla nakyy ,PLEASE WAIT ...".

Laitetta ei voida kayttaa tana aikana.
Raja-asentojdrjestelmdn on oltava asennettu ennen
ensimmaista kayttéonottoa.

Komponentteja voidaan muuttaa tai lisata jalkikateen LCD-
nayton kautta tai uudella alustuksella.

Jos komponenttia ei ole vield liitetty, siité ilmoitetaan
naytossa kirjaimella ,A".

Tata komponenttia etsitdan aina jokaisen alustuksen
yhteydessa. Kun se tunnistetaan, vastaava asetustila valitaan
automaattisesti.

Poikkeus:

Tulo 2 pysyy ei-aktiivisena (MOD1), jos 8,2 kQ:n vastusta ei
tunnisteta ensimmaisessa alustuksessa.

Jos ensimmaisessa kayttdonotossa tulossa 2 tunnistetaan

8,2 kQ:n vastus, sita pidetdan kayntiovianturina ja se otetaan
vastaavasti kdyttoon.

Huomautus:

Alustusta ei kéytetd ainoastaan eri jarjestelmékomponenttien
opettamiseen, vaan se tarjoaa my6s mahdollisuuden vaihtaa
valikkokielen.

Naytdssa nakyy esiasetettu valikkokieli (SUOMI) noin 60
sekunnin ajan vilkkuvana tekstindyttona. Kielen voi valita
painikkeilla [+] ja [-] ja tallentaa painikkeella [P]. Sen jalkeen
kaikki tekstit ja ilmoitukset nakyvdt naytdssa valitulla kielelld.
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7.1 Toisiopydrimissuunnan / ajosuunnan
tarkastus

Valitse Raja-asetus-kayttotila

1= Paina (P)-painiketta, kunnes ndytdssa nakyy RAJA-ASETUS.

Ajosuunnan tarkastus

1= Paina (+)-painiketta. Oven pitdd avautua.

1= Paina (-)-painiketta. Oven pitaa sulkeutua.
Jos ndin tapahtuu, jatka raja-asentojen asettamista.
Muussa tapauksessa vaihda ajosuuntaa.

Ajosuunnan vaihtaminen

1= Paina samanaikaisesti painikkeita (+) ja (=) yli 5 sekuntia.
Naytossa nakyy ,PYOR.SUUN. VASEN".
Mahdollisesti tallennetut raja-asennot poistetaan.
Jatka raja-asentojen asettamista.

7.2 Mekaanisten rajakytkinten asetus

Raja-asetus-kayttotilan valinta

1= Paina (P)-painiketta, kunnes ndytdssa nakyy RAJA-ASETUS.

AUKI- ja KIINNI-raja-asentojen asetus

VIITE

Raja-asentojen asettaminen kuvataan mekaanisten
rajakytkinten erillisessa dokumentaatiossa.

1= Poistu raja-asetus-kayttotilasta painamalla (P)-painiketta.

Huomioitavaa

Raja-asetus-kayttotila ei sulkeudu automaattisesti. Normaaliin
kayttotilaan voidaan palata sulkemalla raja-asetus-kayttotila
painamalla (P)-painiketta.

7.3 Elektronisen raja-asentojarjestelman
asettaminen asetuspainikkeilla
piirilevyssa

Raja-asetus-kayttotilan valinta
1= Paina (P)-painiketta noin 5 sekuntia.
Punainen LED vilkkuu hitaasti.

AUKI-raja-asennon asettaminen

1= Siirrd ovi haluamaasi AUKI-raja-asentoon painiketta (+/-)
painamalla.

1= Tallenna raja-asento (P)-painiketta ja lisaksi (+)-painiketta
painamalla.
Punainen LED vilkkuu nopeasti noin 1 sekunnin.

KIINNI-raja-asennon asetus

=" Siirrd ovi haluamaasi KIINNI-raja-asentoon painiketta (+/—)
painamalla.

1= Tallenna raja-asento (P)-painiketta ja lisaksi (—)-painiketta
painamalla.
Punainen LED vilkkuu nopeasti noin 1 sekunnin.

Raja-asetus-kayttotila sulkeutuu automaattisesti.
Punainen LED sammuu.

Huomioitavaa

— Raja-asetus-kayttotila kytkeytyy pois paaltd automaattisesti
noin 7 minuutin kuluttua, jos mitddn painiketta ei paineta.

— Ensimmaisen saadon yhteydessa on opetettava molemmat
raja-asennot, silla normaali kaytto ei muuten ole
mahdollista.

— Jos raja-asento korjataan, voidaan RAJA-ASETUS-
kayttotilasta poistua erityisen raja-asennon opettamisen
jalkeen painamalla (P)-painiketta.

— Rajakytkimien ohjelmoinnin jalkeen opetetaan
automaattisesti jarjestelman kéyttoaika. Ohjauskeskuksen
toiminnot vastaavat automaattikdyttod.




7.4 Elektronisen raja-asentojarjestelman
asetus LCD-monitorissa

/I\ VARO!

Asiaton asennus voi vaurioittaa laitteen tai tuhota
sen!

Monitori on liitettdva jannitteettémassa tilassa. Vain MFZ-
yrityksen toimittaman monitorin kaytté on sallittua:
Kytkentaliittimeen X8:  Vakio LCD-monitori (#91447)
Kytkentdliittimeen X14:  LCD-monitori RS 485 (#121246)

Raja-asetus-kayttotilan valinta
1= Paina (P)-painiketta, kunnes ndytdssa nakyy RAJA-ASETUS.

AUKI-raja-asennon asettaminen

1= Sjirrd ovi haluamaasi AUKI-raja-asentoon painiketta (+/-)
painamalla.

1= Tallenna raja-asento (P)-painiketta ja lisdksi (+)-painiketta
painamalla.
Naytossa nakyy ,A.RAJATALLEN.".

KIINNI-raja-asennon asetus

1= Siirrd ovi haluamaasi KIINNI-raja-asentoon painiketta (+/-)
painamalla.

1= Tallenna raja-asento (P)-painiketta ja lisaksi (=)-painiketta
painamalla.
Naytossa nakyy ,K.RAJATALLEN.”.

Raja-asetus-kayttotila sulkeutuu automaattisesti.

Huomioitavaa

— Raja-asetus-kayttotila kytkeytyy pois paaltd automaattisesti
noin 7 minuutin kuluttua, jos mitddn painiketta ei paineta.

— Ensimmaisen saadon yhteydessa on opetettava molemmat
raja-asennot, silla normaali kdytto ei muuten ole
mahdollista.

— Jos raja-asento korjataan, voidaan RAJA-ASETUS-
kayttotilasta poistua erityisen raja-asennon opettamisen
jalkeen painamalla (P)-painiketta.

— Rajakytkimien ohjelmoinnin jalkeen opetetaan
automaattisesti jarjestelman kaytt6aika. Naytdssa nakyy
,OPETUSAJO". Ohjauskeskuksen toiminnot vastaavat
automaattikayttéa.

E’EWOVHOR

7.5 Elektronisen raja-asentojarjestelman
valiasentojen asetus LCD-monitorissa

Oven ajo haluttuun asentoon automaattikayttotilassa
= Aja ovi haluamaasi valiasentoon (INC.P.OP. tai INC.P.CL.)
painamalla painiketta (+/-).

Asetukset-kayttotilan valinta

1= Paina (P)-painiketta, kunnes ndytossa nakyy ASETUKSET.

= Paina samanaikaisesti painikkeita (+) ja (=) yli 2 sekuntia.
Ensimmdinen parametri nakyy nayton toisella rivilla.

Viliasentojen AUKI (INC.P.OP.) ja KIINNI (INC.P.CL.)

tallennus

1= Paina painikkeita (+/-), kunnes parametri INC.P.OP. tai
INC.P.CL. tulee ndkyviin.
Arvo on A:n kohdalla.

15" Hyvaksy oven ajankohtainen asento valiasennoksi
painamalla (P)-painiketta.

=" Tallenna véliasento painamalla uudelleen (P)-painiketta.

Syottotilasta poistuminen
=" Paina samanaikaisesti painikkeita (+) ja (=) yli 1 sekuntia.
Asetuksista poistutaan.

Impulssi-ohj-kayttotilan valinta
1= Paina (P)-painiketta, kunnes ndytossa nakyy IMPULSSI-OHJ.

Huomioitavaa

— Jos valiasentoa halutaan korjata, opetettua arvoa voidaan
muuttaa valikossa ASETUKSET tai arvoksi voidaan
palauttaa A, jolloin opettaminen voidaan aloittaa alusta.
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8.1 LCD-monitorin yleiskuva

/I\ VARO!

Asiaton asennus voi vaurioittaa laitteen tai tuhota
sen!

Monitori on liitettdva jannitteettémassa tilassa. Vain MFZ-
yrityksen toimittaman monitorin kaytté on sallittua:
Kytkentaliittimeen X8:  Vakio LCD-monitori (#91447)
Kytkentaliittimeen X14:  LCD-monitori RS 485 (#121246)

A L IMPULSSI-OH] 0
 LEPOASENTO

Yy U

©

C D E

Selitys:

: Kayttotila / Diagnoosi-tiedot
Parametri / Diagnoosi-tiedot
Painike (+)

Painike (-)

P-painike

Arvo / tila

Arvo / tila

Jumpperi

TomTmo N ® >

Kun H-jumpperia vedetdan, (+)-, (-)- ja (P)-painikkeissa ei ole
toimintoa.
Naytto toimii edelleen.

Paallekytkennan jalkeen ohjauskeskus on alustustilassa.
Naytdssa nakyy ,PLEASE WAIT ...". Ohjauskeskus ei ole
kayttévalmis. Alustusvaihe kestaa kaynnistamisen jalkeen noin
60 sekuntia.

8.2 LCD-monitorin kayttotilat

LCD-monitorilla varustetussa ohjauskeskuksessa on nelja

kayttotilaa:

1. IMPULSSI-OHJ
2. RAJA-ASETUS
3. ASETUKSET

4 DIAGNOOSI

Kayttétilat RAJA-ASETUS, ASETUKSET ja DIAGNOOSI
paattyvat automaattisesti 7 minuutin kuluttua viimeisesta
painikkeen painalluksesta. Ohjauskeskus kytkeytyy IMPULSSI-
OHJ-kayttotilaan.

Kayttotila 1: IMPULSSI-OHJ
Ovilaitteistoa kaytetdan IMPULSSI-OHJ-tilassa.

Naytto:
— Suoritettujen toimintojen nayttd
— Mahdollisten virheiden ndytto

Kun asetusvalikossa asetetaan , Itsepito”-parametrin arvoksi
MOD2-6, IMPULSSI-OHJ-nayton tilalle tulee PAKKO-OHJAUS.

Kayttotila 2: RAJA-ASETUS
AUKI/KIINNI-raja-asennot asetetaan RAJA-ASETUS-
kayttotilassa.

/I\ VARO!

Ohjauskeskuksen asiattoman kayton aiheuttamat
ainevahingot!

Elektronisessa raja-asentojarjestelmdssé (AWG) RAJA-
ASETUS-kayttotilassa ei tapahdu poiskytkentad Raja-
asennon ohitus voi vaurioittaa ovea.

Hienosaato voidaan toteuttaa ASETUKSET-kayttotilassa.

Naytto:
— Raja-asentoarvon naytto
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Kayttotila 3: ASETUKSET Huomioitavaa

ASETUKSET-kayttotilassa on mahdollista muuttaa eri — Asiantuntijatila sammuu automaattisesti noin 7 minuutin

parametrien arvoja. kuluttua, jos mitdan painiketta ei paineta. Silloin kaytetta-
vissd on jalleen endd rajoitettu maara parametreja, kunnes

Naytto: EXPERT MENU -parametri asetetaan uudelleen ON.

— Valitun parametrin ndytté — Sama patee myds silloin, kun jannite katkaistaan. Myds

— Asetetun arvon/tilan ndytto silloin EXPERT MENU -parametriksi asetetaan OFF.

Kayttdtila 4: DIAGNOOSI
DIAGNOOQSI-kayttétilassa voidaan selata ovilaitteistokohtaista
tietoa.

Naytto:
— Tilan ndyttd
— Tarkastustilan naytté

8.3 Asiantuntijavalikko

Tehdasasetuksissa (vakio) nakyy ASETUKSET-kayttotilassa
vain muutamia parametreja, joita kayttdja voi asettaa. Nama
asetusparametrit sisaltavat useimmin teollisissa ovilaitteistois-
sa kaytetyt asetukset, ja ne riittavat kayttdonottoon vakioti-
lanteissa.

Luettelon viimeisena kohtana on parametri ,EXPERT MENU".
Sen oletusasetus on OFF

OFF: Rajoitettu maara parametriasetuksia:

— Valikkokieli

—  VALLAUK

— AUKIOLOAIKA
— V.VALOENNAK.
— VKKUIT.

— TURVALAITE OFF
— TULO1

— OHJ.TAPA

— EXPERT MENU

Asiantuntijavalikko aktivoidaan valitsemalla EXPERT MENU
-parametrissa ON. Sen jalkeen Asetukset-valikon kaikkia
parametreja voidaan kdyttaa ja asettaa.

= ,10.2 Asetukset-kayttotila”
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8.4 RESET

RESET-toiminnolla voidaan ohjauskeskuksen parametrit
palauttaa tehdasasetuksiin.

= ,10.2 Asetukset-kayttotila”
TEHDASASETUKSET-parametri

Sen parametritietueen valinta, jotka palautetaan kayttéén
RESET-toiminnolla.

Nollauksia on useita eri tyyppeja riippuen siitd, kuinka paljon
ja mité asetuksia nollataan.

= ,10.2 Asetukset-kayttotila”

RESET-parametri

Osittainen nollaus 1:

Kaikki parametriasetukset nollataan, lukuun ottamatta
taajuusmuuttajan asetuksia (vain CS310 FU).

Osittainen nollaus 2:

Kaikki parametriasetukset nollataan, lukuun ottamatta
raja-asentojen asetuksia ja tunnistettua raja-
asentojarjestelmaa.

Taydellinen nollaus:

Kaikki arvot palautetaan tehdasasetuksiin.

= 8.5 Ohjauskeskuksen nollaus LCD-monitorissa”

- 8.6 Ohjauskeskuksen nollaus ilman LCD-monitoria”

8.5 Ohjauskeskuksen nollaus LCD-monitorissa

Valitse kayttotila ASETUKSET.
1= Paina (P)-painiketta, kunnes ndytdssa nakyy ASETUKSET.
1= Aktivoi asetukset painamalla painikkeita (+) ja (=) yli

2 sekuntia.

Ohjauskeskuksen nollaus

1= Paina painikkeita (+/-), kunnes naytdssa nakyy RESET.
Valittu arvo on , OFF".

1= Paina painiketta (+), kunnes naytdssa nakyy MOD4.

6= Kdynnistd NOLLAUS painamalla (P)-painiketta.

Alustusvaihe suoritetaan ja kaikki liitetyt
turvallisuuskomponentit seka raja-asentojarjestelma
opetetaan automaattisesti.

Raja-asetus-kayttotilan valinta
= 7.4 Elektronisen raja-asentojdrjestelman asetus LCD-
monitorissa”

Impulssi-ohj-kayttotilan valinta
1= Paina (P)-painiketta, kunnes ndytdssa nakyy IMPULSSI-OHJ.

8.6 Ohjauskeskuksen nollaus ilman LCD-
monitoria

1= Katkaise syottojannite.

1= Paina samanaikaisesti piirilevypainikkeita (P) ja () ja pida
niita painettuina.

1= Kytke syottojannite takaisin paalle.

1= Paina samanaikaisesti piirilevypainikkeita (P) ja (-) ja
pida niita painettuina, kunnes punainen LED (H6) vilkkuu
nopeasti.

1= Vapauta piirilevypainikkeet (P) ja (-).

Sen jalkeen suoritetaan alustusvaihe (noin 60 sekuntia).
Alustuksen aikana laitetta ei voida ohjelmoida eika kayttaa.
Alustuksen jalkeen raja-asennot on poistettu ja kaikki
parametrit palautettu tehdasasetuksiin.
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10.1 Impulssi-ohj-kayttotila

Naytto Kuvaus

IMPULSSI-OHJ T N

OPETUSAJO Kéyttoaika opetetaan automaattisesti.

IMPULSSIOHJ Ovi on avautumisvaiheessa

AUKIKASKY '

IMPULSSI-OHJ . i

KINNIKASKY Ovi on sulkeutumisvaiheessa.

IMPULSSI-OHJ Ovi on valiasennossa

LEPOASENTO '

IMPULSSI-OHJ 0 . )

LEPOASENTO Ovi on AUKI-raja-asennossa.

IMPULSSI-OHJ 0 ) ) s "

LEPOASENTO Ovi on 1/2A.-asennossa (parametri , AUKI-vdliasento”).

IMPULSSI-OHJ U . .

LEPOASENTO Ovi on KIINNI-raja-asennossa.

IMPULSSI-OHJ u . A "

LEPOASENTO Ovi on 1/2K.-asennossa (parametri , véliasento KIINNI").

IMPULSSI-OHJ . . .

LEPOASENTO Ovi on suunnanvaihtokatkaisun asennossa.

IMPULSSI-OH) Signaali on pysyvasti paall. Se voi olla ohjauslaite tai ohjelmoitava tulo.

JATKUVA OHJAUS Kyseessa on ehdottomasti kielletty tila. Aiheuttaja on todenndkdisesti viallinen osa, joka on vaihdettava.
Poikkeus: Signaali tulee liitettavasta kellokytkimesta tai ohjelmoitavasta tulosta 1, kun siihen on asetettu

kellokytkintoiminto (MOD4) tai paloilmoitintoiminto (MOD5-9, 13).
IMPULSSI-OHJ —— _— P, . .
TORMANTURI Ovilaitteiston tdrmdysanturi aktivoitiin (liiténta liittimeen X4/9-10, ohjelmoitavaan tuloon1 MOD18).

Ajoneuvo (esim. trukki) on mahdollisesti ajanut suljettuun oveen.

Kun asetusvalikossa asetetaan , Itsepito”-parametrin arvoksi MOD2, 3, 4, 5 tai MOD6, IMPULSSI-OHJ-nayton tilalle tulee PAKKO-

OHJAUS.

Naytto

Kuvaus

PAKKO-OHJAUS
PAKKO-OHJ. AUKI

PAKKO-OHJAUS
PAKKO-OHJ.KIINNI

PAKKO-OHJAUS
LEPOASENTO

Ovi on avautumisvaiheessa.

Ovi on sulkeutumisvaiheessa.

QOvi on valiasennossa.
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10.2 Asetukset-kayttotila

L Asetusmahdolli-
Toiminto Kuvaus Oletusasetus
suudet
DEUTSCH Valikkokielen valinta. DEUTSCH DEUTSCH
ENGLISH
Vain LCD-monitorin kanssa: FRANCAIS
Vaihtoehtoisesti valikkokieli voidaan valita myds alustusvaiheen aikana NEDERLANDS
(ensimmaisessa kayttoonotossa tai nollauksen jalkeen). Néytossa ndkyy esiasetettu DANSK
valikkokieli (SUOMI) noin 60 sekunnin ajan vilkkuvana tekstindyttona. Tand ESPANOL
ajankohtana valikkokieltd voidaan muuttaa myds alustusvaiheen aikana. POLSKI
Kielivalikkoa voidaan selata painamalla painiketta [+] tai [-]. Tallenna haluamasi kieli CESKY
painikkeella [P]. ITALIANO
Sen jalkeen kaikki tekstit ja ilmoitukset nakyvat ndytossa valitulla kielella. SUOMI
SVENSKA
TURKCE
NORSK
MAGYARUL
A.RAJA- AUKI-raja-asennon hienosaatd suhteessa tallennettuun AUKI (RK AUKI) -raja-asentoon. -250 - 250 0
HIENS Nakyvissé vain elektronisessa raja-asentojarjestelmassa.
K.RAJA- KIINNI-raja-asennon hienoséato suhteessa tallennettuun KINNI (RK KIINNI) -raja- -250 - 250 0
HIENS asentoon.
Nékyvissd vain elektronisessa raja-asentojarjestelmdssa.
INC.P.OP AUKI (1/2A.)-vdliasennon kytkentdpisteen asetus suhteessa tallennettuun AUKI-raja- A (opettava) A
asentoon. Nayttd negatiivisena arvona. -1 = RKKIINNI
Ndkyvissd vain elektronisessa raja-asentojdrjestelmdssa.
Asennon automaattinen opetus:
=, 7.5 Elektronisen raja-asentojdrjestelmdn valiasentojen asetus LCD-monitorissa”
INC.P.CL KIINNI (1/2K.) -valiasennon kytkentdpisteen asetus suhteessa tallennettuun KIINNI- A (opettava) A
raja-asentoon. Naytto positiivisena arvona. 1 — RKAUKI
Ndkyvissé vain elektronisessa raja-asentojarjestelmassa.
Asennon automaattinen opetus:
=, 7.5 Elektronisen raja-asentojrjestelmdn véliasentojen asetus LCD-monitorissa”
AUKIOLO- Oven avauksen jalkeen ovi siirtyy automaattisesti KIINNI-suuntaan asetetun ajan OFF, OFF
AIKA jalkeen. 1 —3600 sekuntia
Huomautus:
Sulkeutuminen kaynnistyy heti, kun KIINNI-painiketta painetaan aukioloajan kuluessa.
Aika kaynnistyy uudelleen, kun AUKI- tai KIINNI-painiketta painetaan aukioloajan
kuluessa.
Jos tuntoreuna keskeyttda automaattisen sulkeutumisen, aukioloaika lisaéntyy
jokaisen uuden yrityksen myétd. Automaattinen sulkeutuminen pyséytetaan 3
yrityksen jalkeen.
START. Kdynnistysvaroitus annetaan aina ennen oven liikkumista. OFF, OFF
VAROIT 1 — 10 sekuntia
ESIVAROI- Esivaroitusaika kdynnistyy ennen automaattista sulkeutumista tai ennen OFF, OFF
TUSAIKA impulssikdyton toteuttamaa sulkemista. 1 —300 sekuntia

Huomautus: Tamé aika lisdtdan kdynnistymisvaroitukseen.
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 VYleiskwatoimimnoista

Toiminto Kuvaus Asetusmahdolli- Oletusasetus
suudet
AUTO Automaattinen sulkeutuminen aukioloajan umpeutumisen jalkeen. MOD1 - MOD4 MOD1
KIINNI: MOD1: AUTOSULKU, AUKI-raja-asennosta
MOD2: AUTOSULKU, 1/2A.-raja-annosta
MOD3: AUTOSULKU, AUKI-raja-asennosta ja 1/2A.-raja-asennosta
MOD4: AUTOSULKU, oven kaikista asennoista
VK.KUIT. Ennenaikainen sulkeminen valokennon lapiajon jalkeen. OFF OFF
MOD2 — MOD4
Edellytys:
Valokennon liittdminen lapiajokorkeuteen ja aukioloajan > 0 asettaminen.
MOD2: Aukioloaika keskeytyy valokennon Iapiajon jalkeen (laitteisto sulkeutuu
valittomasti).
Jos valokennon I3pi ajetaan avautumisen aikana, ohjelmoitua aukioloai-
kaa ei huomioida ja ovi sulkeutuu suoraan.
MOD3: Aukioloaika keskeytyy, kun valokenno katkeaa vahintaan 2 sekunniksi
(mukaantempautumisen esto).
Jos valokennon I3pi ajetaan avautumisen aikana, ohjelmoitua aukioloai-
kaa ei huomioida ja ovi sulkeutuu suoraan.
MOD4: Kuten MOD2, mutta valokenno ei toimi avautumisen aikana.
RELE 1 Kaikille 4 releelle voidaan madrittaa reletila 1-13, 17-19, 21-43 ja 60-62. MOD1-MOD13 MOD6
Releelle 4 voidaan liséksi ohjelmoida myds MOD14-16. MOD17 —MOD19
Lisaselityksia: MOD21 - MOD43
-, Reletilojen selitykset:" katso sivu 32 MOD60 — MOD62
MODT: (Punainen varoitusvalo 1) Esivaroitus - vilkkuu, Oven kulku - palaa*
MOD2: (Punainen varoitusvalo 2) Esivaroitus - vilkkuu, Oven kulku - vilkkuu*
MOD3: (Punainen varoitusvalo 3) Esivaroitus - palaa, Oven kulku - palaa*®
RELE 2 MOD4: Impulssisignaali AUKI-késkyssa sisépuolelta MOD1 - MOD13 MOD7
MOD5: Hairidilmoitus MOD17 —MOD19
MOD6: AUKI-raja-asento MOD21 - MOD43
MOD7: KIINNI-raja-asento MOD60 — MOD62
MOD8: AUKI-raja-asento, kaanteinen
MODO: KIINNI-raja-asento, kdanteinen
MOD10:  AUKI-vdliasento
MOD11:  KIINNI-valiasento
RELE 3 MOD12:  KIINNI-véliasennosta KIINNI-raja-asentoon saakka MOD1 — MOD13 MOD1
MOD13:  Magneettilukkotoiminto MOD17 — MOD19
MOD14:  Jarru (lepovirtaperiaate) MOD21 — MOD43
MOD15:  Jarru (tyévirtaperiaate) MOD60 — MOD62
MOD16:  Jarru (lepovirtaperiaate) kytketty AUKI-raja-asentoon
MOD17:  Tuntoreuna aktivoitunut tai testivirhe
MOD18:  (Punainen varoitusvalo 4) Esivaroitus - vilkkuu, Oven kulku - pois
MOD19:  AUKI-valiasennosta AUKI-raja-asentoon saakka
RELE 4 MOD21:  Puristussuojavalokennon testaus ennen avautumista (vaatii lisdmoduulin) MOD1 — MOD19 MOD14

MOD22:  Siirtojarjestelman RADIO 1 ja 3 tai valoverhon testauksen aktivointi

MOD23:  (Vihred varoitusvalo) AUKI-raja-asento - palaa, Esivaroitus - POIS, Oven
kulku - POIS*

MOD24:  Nosto-ovien koneistojen kondensaattorikytkenta 230V/1~

MOD25:  Pihavalotoiminto, palaa 2 minuuttia AUKI/impulssi-kdskyn jalkeen

MOD26:  Radiotoimisen siirtojdrjestelman aktivointi 2

MOD27:  Impulssisignaali AUKI-raja-asennon saavuttamisen jalkeen

MOD28:  Rele yleisesti POIS

MOD29:  Ovi ajaa AUKI

MOD30:  Ovi ajaa KIINNI

MOD31:  Huolto, kestosignaali asetetun huoltovalin saavuttamisen jalkeen

MOD32:  Akkukéytto

MOD33:  Ei akkukayttod

MOD34:  BMA-signaali (paloilmoitusjarjestelma aktiivinen)

MOD35:  Valokenno toiminnassa

MOD36:  Kéyntioven lukitussylinteri

MOD37:  Siirtojdrjestelman RADIO 1 ja 3 pysaytyssignaalin testaus

MOD38:  Valoverhon 2 testaus (tulo 2)

MOD39:  Virhe LED

MOD21 - MOD43
MOD60 — MOD62
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Toiminto Kuvaus Asetusmahdolli- Oletusasetus
suudet
MOD40:  Impulssisignaali AUKI-kaskyssa ulkopuolelta
MOD41:  Testi, siirtojarjestelma RADIO 4 AUKI-suuntaan
MOD43:  Koneisto liikkeessd
MOD60:  (Punainen varoitusvalo ulko) Esivaroitus - vilkkuu, Oven kulku - palaa
MOD61:  (Punainen varoitusvalo ulko) Esivaroitus - vilkkuu, Oven kulku - vilkkuu
MOD62:  (Vihred varoitusvalo ulko) Raja-asento AUKI - palaa, Esivaroitus / oven
kulku - Pois
* Kun kaksisuuntaisen likkeen s3&té on kaytssa: Varoitusvalo SISA
VAROI- Varoitusvalojen kytkentd MOD1 -MOD3 MOD1
TUSVALON MOD1: Lepotilassa pois
LEPOTILA MOD2: Lepotilassa paalle
MOD3: Lepotilassa 5 min. jdlkeen pois
SKS MOD1: OSE (optoanturi) A — Itseoppiva A
MOD2: 8,2 kQ (sdhkdkontaktilista) MOD1 - MOD6
MOD3: DW (paineaaltolista) NC:na testauksella
MOD4: Valoverho OSE ilman testausta
MOD5: Valoverho PNP testauksen kanssa
MOD6: Valoverho PNP ilman testausta
Huomautus:
Valoverhoa kéytettdessa on MOD4, MOD5 ja MOD6 asetettava manuaalisesti.
— IIman aukioloajan lisdamista (mikali ohjelmoitu) valoverhon keskeytyksen jélkeen
automaattisen sulkeutumisen aikana.
— Ilman toiminnon , Automaattinen sulkeutuminen” katkaisua 3 perdkkaisen
keskeytyksen jalkeen.
TURE.TEST Liitetyn paineakselilistan testitoiminnon aktivointi ja deaktivointi. MOD1 - MOD2 MOD2
Nékyy vain, kun parametri SKS = MOD3.
MOD1: Testi OFF
MOD2: Testi ON
DW POINT Kohta, jossa liitetty paineakselilista (X4 / 5+6) testataan. 0-1000 20
Nakyy vain, kun parametri SKS = MOD3.
Asetus inkrementeissa (vain AWG), alarajakatkaisupisteestd alkaen.
Mekaanisilla rajakytkimilla varustetuissa jarjestelmissa KIINNI-lisarajakytkin toimii
paineakselipisteend.
SKS TOIMI MOD1: Seis + suunnanvaihto MOD1 - MOD2 MOD1
MOD2 Seis + vapaa-ajo 2 sekuntia
SKS S.VAI MOD1: Seis + suunnanvaihto  AUKI-raja-asennon ja suunnanvaihtopisteen MOD1 - MOD3 MOD1
valissa
Seis Suunnanvaihtopisteen ja KIINNI-raja-asennon
valissa
=» Pystysuuntaan sulkeutuville oville
MOD2 Seis + suunnanvaihto  AUKI-raja-asennon ja suunnanvaihtopisteen
valissa
Ei toimintoa Suunnanvaihtopisteen ja KIINNI-raja-asennon
valissa
=» Pystysuuntaan sulkeutuville oville, joissa edeltava valokenno
MOD3: Seis + suunnanvaihto  AUKI-raja-asennon ja KIINNI-raja-asennon valissa
=» Vaakasuuntaan sulkeutuville oville ja laitteistoille, joissa on mekaaniset
rajakytkimet ilman esirajakytkimid
Huomautus:
Mekaanisilla rajakytkimilla varustetuissa jarjestelmissa KIINNI-lisarajakytkin toimii
suunnanvaihtopisteend.
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Toiminto Kuvaus Asetusmahdolli- Oletusasetus
suudet
TURVALAITE Suunnanvaihtopiste. Piste, jossa oven suunnanvaihto kytkeytyy pois paalta. A - ltseoppiva 50
OFF Nékyy vain elektronisella raja-asentojarjestelmalld (AWG) varustetuissa jarjestelmissa. 1-1000
Asetus inkrementeissa, alarajakatkaisupisteesta alkaen. Mekaanisilla rajakytkimilla
varustetuissa jarjestelmissa KIINNI-lisérajakytkin toimii suunnanvaihtopisteena.
VALOKEN- Valokenno 1, asennettu oven lépiajoalueelle. Liitantd X4 / 1-4. A — Itseoppiva A
NO 1 MOD1-MOD3
MODT: MFZ 2-lankainen jarjestelma
MOD2: NC-kontakti / NPN
MOD3: PNP
VKTOIMI 1 Valokennon 1 toiminta oven lapiajoalueella. MOD1 - MOD9 MOD1
Oven KIINNI-liike Oven AUKI-liike
MODT: Seis + suunnanvaihto Ei toimenpidettd
MOD2: Seis + vapaa-ajo Ei toimenpidettd
MOD3: SEIS Ei toimenpidettd
MOD4: SEIS SEIS
MODS5: Seis + suunnanvaihto Mukaantemp. esto
(Oven AUKI-liike on mahdollinen
vasta, kun valokenno on vapaa.)
MODE6: Ei toimenpidettd Seis + suunnanvaihto
MOD7: Ei toimenpidettd Seis + vapaa-ajo
MOD8: Ei toimenpidettd Seis
MOD9: Mukaantemp. esto Seis + suunnanvaihto
(Oven KIINNI-liike on mahdollinen vasta,
kun valokenno on vapaa.)
VK TOIMI 2 Valokennon 2 toiminta oven lapiajoalueella. MOD1 - MOD9 MOD1
Nékyy vain, kun parametri TULO 1 = MOD15.
Liitantd vain NC-kontaktina ohjelmoidun tulon 1 kautta (X4 / 9+10).
Valintatila sama kuin kohdan VK TOIMI asetukset. 1
VK OHITUS Valokennoa 1 (X4 / 1-4) ei arvioida KIINNI-raja-asennon ja VK OHITUS valissa. A - opettava A
Asetus inkrementeissa, alarajakatkaisupisteesta alkaen. Nakyy vain elektronisella 1 — RKAUKI
rajakytkimelld varustetuissa jérjestelmissd.
Huomautus: Ensimmdisessa sulkeutumisessa raja-asetustoiminnon aikana tama
piste tunnistetaan automaattisesti, mikali valokenno 1 on asennettu oven karmiin
eika sita katkaista sulkeutumisen aikana tasté pisteesta alkaen KIINNI-raja-asentoon
saakka.
IMPULSSI Impulssipainikkeeseen (X3 / 7+8) maaritettdvan toiminnon valinta. MOD1 — MOD5 MOD1

MOD1:
MOD2:

MOD3:
MOD4:
MOD5:

AUKI — SEIS — KIINNI — SEIS - AUKI ... (Kauko-ohjaus)

AUKI oven ollessa pysahdyksissa / ei toimintoa AUKI-liikkeessé
Seis ja avautuminen KIINNI-liikkeessa

AUKI oven ollessa pysahdyksissa / SEIS oven liikkuessa

AUKI oven ollessa pysahdyksissa / ei toimintoa oven liikkeessa
AUKI oven ollessa pysahdyksissa / KIINNI AUKI-raja-asennosta




7 -
(®) MFzovITOR

Toiminto Kuvaus Asetusmahdolli- Oletusasetus
suudet
TULO 1 Tuloon 1 (X4 / 9+10) maéritettdvan toiminnon valinta. MOD1-MOD18 MOD1
MOD30 — MOD32
MOD1: 1/2A.-painike
MOD2: 112A.-kytkin
MOD3: AUTOSULKU-kytkin
MOD4: Ulkoinen KELLO (jatkuvasti AUKI)
MOD5: BMA 3 -kytkin (osittainen avautuminen) NO
MOD6: BMA 1 -kytkin (hatasulkeutuminen) NO
MOD7: BMA 1 -kytkin (hatasulkeutuminen) NC
MODS: BMA 2 -kytkin (hataavautuminen) NO
MOD9: BMA 2 -kytkin (hataavautuminen) NC
MOD10:  Tuuletustoiminnon painike (osittainen avautuminen) NO
MOD11:  Painike , Automaattinen sulkeutuminen”
MOD12:  Laserskanneri (Erikoisratkaisu)
MOD13:  BMA 3 -kytkin (osittainen avautuminen) NC
MOD14:  Kayntioven lukitus
MOD15:  Valokenno 2 NC
MOD16:  Esivaroituksen kytkin
MOD17:  Impulssipainike
MOD18:  Térméaysanturi NC
MOD30:  AUKI-painike, sisa
MOD31:  AUKI-painike, ulko
MOD32:  KIINNI-painike (aktiivinen vain, kun tuntoreuna toimii ja valokenno 1
toimii. Ei toimintoa varmuuskéytdssa.)
TULO 2 Tuloon 2 (X4 / 11+12) madritettdvan toiminnon valinta. A — Itseoppiva A
OFF
OFF: El aktiivinen MOD2 — MOD7
MOD2: Kéyntiovikytkin 8,2 kQ
Seis poikkeamissa
MOD3: Riviliitin AUKI 8,2 k<, aktiivinen AUKI-suuntaan
Seis ja suunnanvaihto painettaessa
MOD4: Riviliitin 8,2 kQ, aktiivinen AUKI-suuntaan
Seis ja vapaa-ajo painettaessa
MOD5: Akkukdyttd
MOD6: Liiketunnistin (Erikoisratkaisu)
MOD7: Valoverho 2 (PNP)
Ensimmaisessa kayttéonotossa ja nollauksen jalkeen tuloon 2 asetetaan kerran
A - itseoppiva”. Jos liitettya komponenttia ei tunnisteta, tulo deaktivoituu
automaattisesti. Naytossa nakyy OFF ja tulo on aktivoitava manuaalisesti.
SKS3 Kytkettavan signaalinsiirtojarjestelmén (X20) kanavan 1 asetus. OFF OFF
MOD2 — MOD4
OFF: Ei aktiivinen
MOD2: Aktivoitu tuntoreunana KIINNI-suuntaan.
MOD3: Aktivoitu tuntoreunana AUKI-suuntaan.
MOD4: Aktivoitu turvalaitteena (sisdinen turvapiiri)
SKS4 Kytkettavan signaalinsiirtojarjestelman (X20) kanavan 2 asetus. OFF OFF
Valintatila sama kuin kohdan SKS 3 asetukset. MOD2 — MOD4
KAYNTIAIKA AUKI- tai KIINNI-liikkeen maks. kéyttdajan valvonta. A — Itseoppiva A
Oven kayttoaika opetetaan automaattisesti opetusajon aikana. OFF
Jos poikkeama on 20 % (kumpaankin suuntaan), jérjestelma ilmoittaa kayttoaikavir- 1 —300 sekuntia
heen.
Kayttoaikaa voidaan muuttaa manuaalisesti automaattisen opettamisen jalkeen.
SUUN. Moottorin seisonta-aika jokaisessa suorassa suunnanmuutoksessa. 100 - 300
VAIHTOHID. Suunnanvaihtoaika riviliitanndn aktivoitumisen yhteydessa sulkeutumisliikkeen aikana 5000 millisekuntia

on neljannes asetetusta ajasta.
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Toiminto

Kuvaus

Asetusmahdolli-
suudet

Oletusasetus

RAJAT

OHJ.TAPA

VOIMA

RESET
MSBUS

UuD.
KAYNNI

TEHDASA-
SETUS

RESET

Arvioitavan raja-asentojarjestelman valinta.

MOD1: Absoluuttianturi (AWG)

MOD2: Mekaaniset rajakytkimet (MEC)

MOD3: Ei toimintoa

MOD4: Vain taajuusmuuttajakaytto

MODS5: Absoluuttianturi (AWG) + mekaaninen rajakytkin KIINNI (NC)
vakioasennuksessa

MODE6: Absoluuttianturi (AWG) + mekaaninen rajakytkin KIINNI (NC)
erikoisasennuksessa, jossa vasen pyorimissuunta

MOD 5+6 (lisavaruste):

Tassa kaytetadn lisaksi ulkoista mekaanista rajakytkinta alaraja-asennon tarkastami-
seksi, jotta ovimekaniikan ja/tai oven verhon aiheuttamat toleranssit kompensoidaan.
Kun mekaanista rajakytkintd kosketetaan, alaraja-asennon katsotaan tulleen saavute-
tuksi absoluuttianturin tiedoista riippumatta.

Impulssi- ja késikayton valinta ilman tuntoreunan (SKS) tai valokennojarjestelman (LS)
arviointia tai sen kanssa.

MOD1: Impulssikdyttd AUKI + KIINNI seka SKS ja LS
MOD2: Kasikayttd AUKI + KIINNI seka SKS ja LS
MOD3: Kasikayttd KIINNI seka SKS ja LS

MOD4: Kasikayttd AUKI seké SKS ja LS

MOD5: Kasikayttd AUKI + KIINNI ilman SKS:8a ja LS:a&
MOD6: Késikayttd KINNI ilman SKS:38& ja LS:aa

Automaattinen voimanvalvonta

(Pyérimisnopeuden valvonta)

Virheilmoitus, jos ovi liikkuu raskaasti tai sen likkuminen on estynyt.

Herkkyyden s&&t6 kumpaankin kulkusuuntaan.

Voiman (pydrimisnopeuden) arvo ndkyy ndytéssé avautumisen ja sulkeutumisen
aikana. Voimavalvonnan ollessa aktivoituna on asetettava pienempi arvo kuin oven
liikkeen aikana nékyva pienin arvo. Mita suurempi ero on pienimpaan naytettyyn
arvoon, sita vahemman herkdsti voimavalvonta reagoi.

Voimavalvonta on aktivoitu ainoastaan silloin, kun on asetettu lukuarvo.

Kaikki maaritetyt MSBUS-osoitteet nollataan.

Kaikkien liitettyjen MSBUS-laitteiden osoitteet madritetddn uudelleen
ohjauskeskuksen uudelleenkdynnistamisen jélkeen.

-> Tarkempia tietoja on MSBUS-laitteen kayttGohjeessa.

Kun toiminto aktivoidaan, ohjauskeskus kaynnistetaan uudelleen.

Sen parametritietueen valinta, joka palautetaan kayttdon RESET-toiminnolla.

MODS5: MFZ S =» Koneistot varmuuskaytdssé

MODE6: MFZ FU =» Koneistosarja MDF-U (integroitu UPS)

MOD7: MFZ S =» Koneistosarja STAW, jossa korkeampi
kytkentdaika

MOD8: MFZ FU =» Koneistosarja MFZ 05 (230V)

MOD9: MFZ taajuusmuuttaja =¥ Koneistosarja STA

MOD14: MFZ FU =» Koneistosarja MFZ 05 (400V)

MOD99: MFZ S =» Vakio

MOD10 —MOD 98 : Asiakaskohtaiset parametritietueet

Ohjausparametrien palautus tehdasasetuksiin.

MOD2: Osittainen nollaus 1 (kaikki muut paitsi taajuusmuuttaja-asetukset)

MOD3: Osittainen nollaus 2 (kaikki muut paitsi raja-asennot / tunnistettu raja-
asentojdrjestelma)

MOD4: Taydellinen nollaus (kaikki arvot palautetaan tehdasasetuksiin)

A — Itseoppiva
MOD1 - MOD6

MOD1 - MOD6

OFF
1-999

ON
OFF

ON
OFF

MOD5 - MOD14
MOD10 —MOD98
MOD99

OFF
MOD2 — MOD4

A

MOD1

OFF

OFF

MOD99

OFF
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Kuvaus

Asetusmahdolli-
suudet

Oletusasetus

PIN NR 2

HUOLTO

TAAJUUSM.

EXPERT
MENU

Huoltovalin ohjelmoinnin PIN-koodin asetus ja valinta.

PIN-koodin asetuksen jélkeen ndytt6on avautuu toinen ohjelmointitaso.

Sen jalkeen huoltovali voidaan asettaa parametrilla ,HUOLTO". Asetustaso 2 sammuu
jannitteen katkaisun jalkeen tai automaattisesti 10 minuutin kuluttua. PIN-koodi
voidaan muuttaa vain toisella ohjelmointitasolla.

OFF: Huoltondytto ei aktiivinen

Huoltovalin asetus. Jdrjestelma antaa huoltoilmoituksen (LED / LCD) asetettujen
kayttokertojen jalkeen. Jos on ohjelmoitu releldhté MOD31:n kanssa, kyseinen rele
kytkeytyy (kestosignaali).

Nakyy vasta sen jalkeen, kun asetustaso 2 on aktivoitu parametrilla PIN Nr. 2.

Liitetyn taajuusmuuttajan aktivointi tai deaktivointi. Kun liitdntdan X18 liitetadn
taajuusmuuttaja, ohjauskeskuksesta tulee CS 310 FU.

- Tarkempia tietoja on CS 310 FU:n kayttdohjeessa.

MOD1: Kéytto ilman taajuusmuuttajaa

MOD2: Kéytto taajuusmuuttajan kanssa

MOD3: Kéytto taajuusmuuttajan kanssa (teholliset kiihdytysajat)

Asiantuntija-asetusten aktivointi ja deaktivointi.

Tehdasasetuksen OFF ollessa valittuna ASETUKSET-kayttétilassa ndkyy vain muutamia
parametreja. Kun parametriksi asetetaan ON, voidaan kaikkia Asetukset-valikon
parametreja kdyttad ja asettaa.

OFF: Rajoitettu maara parametriasetuksia:
Valikkokieli

VALI.AUK

AUKIOLOAIKA

V.VALOENNAK.

VK.KUIT.

TURVALAITE OFF

TULO 1

OHJ.TAPA

EXPERT MENU

ON: Kaikkia luvussa 10.2 mainittuja parametreja voidaan kayttaa.

0-9999

OFF
0-99999

MOD1-MOD3

ON — OFF

"

OFF

MOD1

OFF
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Reletilojen selitykset:

A. Varoitusvalotoiminnot

MOD Nimike :;Iel\'lll:;-raja- AUKI-raja-asento Esivaroitus Oven kulku
MOD1 PL;nainen varoitusvalo PAALLA / POIS ! POIS Vilkkuu Palaa
1
MOD2 Pu3nainen varoitusvalo PAALLA / POIS ! POIS 2 Vilkkuu Vilkkuu
2
MOD3 Pusnainen varoitusvalo PAALLA / POIS ! POIS 2 Palaa Palaa
3
MOD18 PL;nainen varoitusvalo POIS POIS Vilkkuu POIS
4
MOD23 Vihred varoitusvalo ? POIS Palaa 2 POIS POIS
MOD60 PLinainen varoitusvalo PAALLA / POIS ! POIS 2 Vilkkuu Palaa
1
MOD61 Plinainen varoitusvalo PAALLA / POIS ! POIS 2 Vilkkuu Vilkkuu
2
MOD62 Vihred varoitusvalo POIS Palaa ? POIS POIS

' Riippuvat parametrista V-VALO LEP

2 Kun kaksisuuntaisen liikkeen saato on kaytossa: riippuu Auki-kaskysta sisalla tai ulkona

3 Kun kaksisuuntaisen liikkeen saaté on kdytdssa: Varoitusvalo, sisa
# Kun kaksisuuntaisen liikkeen saaté on kdytdssa: Varoitusvalo, ulko

B. Asentoilmoitukset
MOoD Nimike Huomautuksia
MOD6: AUKI-raja-asento Rele sulkee kontaktin, kun ovi on AUKI-raja-asennossa.
MOD7 KIINNI-raja-asento Rele sulkee kontaktin, kun ovi on KIINNI-raja-asennossa.
MOD8 Ei AUKI-raja-asento Rele sulkee kontaktin, kun ovi ei ole AUKI-raja-asennossa.
MOD9 Ei KIINNI-raja-asento Rele sulkee kontaktin, kun ovi ei ole KIINNI-raja-asennossa.
MOD10 AUKl-valiasento (1/2A.) Rele sulkee kontaktin, kun ovi on AUKI-valiasennossa (1/2A.).
MOD11 KIINNI-véliasento (1/2K.) Rele sulkee kontaktin, kun ovi on KIINNI-vdliasennossa (1/2K.).
MOD12 KIINNI-valiasennosta KIINNI-raja- Rele sulkee kontaktin, kun ovi on KIINNI-raja-asennon ja KIINNI-véliasennon (1/2K.) valissa.
asentoon saakka
MOD19 AUKI-valiasennosta AUKI-raja-asentoon Rele sulkee kontaktin, kun ovi on AUKI-raja-asennon ja AUKI-véliasennon (1/2A.) valissa.

saakka
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C. Impulssisignaalit

MoD

Nimike

Huomautuksia

MOD4

MOD27

MOD 40

D. Jarrutustoiminnot (asetus vain releessa 4)

MoD

Impulssi AUKI-kaskyssa sisapuolelta

Impulssi AUKI-raja-asennon saavuttami-

sen jalkeen

Impulssi AUKI-kaskyssé ulkopuolelta

Nimike

Rele sulkee kontaktin 1 sekunniksi, kun ovi saa AUKI-kdskyn sisdpuolelta. Talla impulssilla
voidaan esimerkiksi toteuttaa valo-ohjaus.

Rele sulkee kontaktin 2 sekunniksi, kun ovi saavuttaa AUKI-raja-asennon. Talld impulssilla
voidaan esimerkiksi avata oven jélkeen oleva puomi.

Rele sulkee kontaktin 1 sekunniksi, kun ovi saa AUKI-kaskyn ulkopuolelta. Talla impulssilla
voidaan esimerkiksi toteuttaa valo-ohjaus.

Huomautuksia

MOD14

MOD15

MOD16

Jarru (lepovirtaperiaate)

Jarru (tydvirtaperiaate)

Jarru (lepovirtaperiaate) kytketty AUKI-
raja-asentoon

E. Hairiéilmoitukset

Releelld ohjataan jarrutasasuuntaajan kytkentdkontaktia nopeamman jarrutoiminnon
toteuttamiseksi. Kun ovi liikkuu, kontakti sulkeutuu ja jarru ilmataan (lepovirtaperiaate).

Releelld ohjataan jarrutasasuuntaajan kytkentdkontaktia nopeamman jarrutoiminnon
toteuttamiseksi. Kun ovi liikkuu, kontakti avautuu ja jarru ilmataan (tyovirtaperiaate).

Releelld ohjataan jarrutasasuuntaajan kytkentdkontaktia nopeamman jarrutoiminnon
toteuttamiseksi. Kun ovi liikkuu, kontakti sulkeutuu ja jarru ilmataan (lepovirtaperiaate).
Jotta yldraja-asennossa saavutetaan oven pehmeampi pyséhtyminen, kytkentékontaktia ei
kytketa AUKI-RAJA-ASENNOSSA (AUKIOLOAIKA).

MoD Nimike Huomautuksia

MOD5 Hairidilmoitus Rele avaa kontaktin, kun on olemassa SEIS-késky tai virhe.
Kaikki kappaleen 10 virheet johtavat releen aktivoitumiseen.

MOD17 Tuntoreuna aktivoitunut Rele avaa koskettimen, kun tuntoreuna aktivoituu. Tuntoreunan virhe tai epdonnistunut testi
nékyvat MOD5:n kautta.

MOD35 Valokenno Kytkee analogisesti valokennotulon X4 (3/4) kanssa odottavan signaalin ilmoituksena eteenpa-
in.
Rele ON:  Valokennon signaali on OK.
Rele OFF:  Valosade on katkennut tai valosdteessé on vika.

MOD39 Virhe LED Rele sulkee kontaktin aina, kun siséinen virhe-LED 2 (punainen) palaa.
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F. Liikesignaali
MOD Nimike Huomautuksia
MOD29 Ovi avautuu. Aktiivinen oven likkuessa AUKI-suuntaan.
MOD30 Qvi sulkeutuu. Aktiivinen oven liikkkuessa KIINNI-suuntaan.
MOD43 Ovi avautuu tai sulkeutuu. Aktiivinen kaikissa liikkeissa
G. Ulkoisten lisavarusteiden toiminnot
MOD Nimike Huomautuksia
MOD13 Magneettilukkotoiminto Rele sulkee aina ennen oven liikettd. Lepoasennossa rele on auki.

MOD21

MOD22

MOD24

MOD25

MOD26

MOD28

MOD36

MOD37

MOD38

MOD 41

Puristussuojavalokennon testaus
Siirtojarjestelman Radio 1 ja Radio 4 aktivointi,

valoverhon 1 testaus

Kondensaattorikytkenta

Pihavalotoiminto

Siirtojarjestelman Radio 2 ja Radio 4 aktivointi

Rele OFF

Paineilmasylinteri kdyntioven lukitsemiseen (kynnyk-

seton ovijarjestelmé)

Pysdytyssignaalin testaus
siirtojarjestelmdn Radio 1 ja Radio 3 kautta

Valoverhon 2 testaus (8,2 kQ),
Liitantd tulon 2 kautta (X4 / 11+12)

Siirtojarjestelman Radio 4 aktivointi
AUKI-suuntaan

Ennen jokaista oven liikettd on 0,5 sekunnin viive.

Rele luo testisignaalin KIINNI-raja-asennon saavuttamisen jélkeen ja odottaa
reaktiona testisignaalille pysaytyspiirin aktivoitumista.

Rele luo testisignaalin AUKI-raja-asennon saavuttamisen jalkeen ja odottaa reaktiona
testisignaalille kytkentalistan tulon aktivoitumista.

Rele suljetaan noin 1 sekunniksi aina jokaisen ajokdskyn yhteydessa. Tamdn releen
avulla kytketdan vaihtovirtasovelluksiin tarvittava lisakdynnistyskondensaattori
moottorin turvallisen kdynnistymisen takaamiseksi.

Mallisarja STAW, jossa korkeampi kytkentdaika.

Rele suljetaan 2 minuutiksi jokaisen AUKI-kdskyn yhteydessé, ja sitd voidaan kayttda
valo-ohjaukseen.

Radiotoiminen siirtojdrjestelma aktivoidaan impulssilla aina ennen ALAS-kdskyd.
Aktivoinnin kesto on saddettava siirtojarjestelmassa.
Tamd aktivointi johtaa noin 0,5 sekunnin viiveeseen sulkeutumisessa.

Rele kytketadn aina pois paalta, kontakti on aina auki.

Jokainen AUKI-kdsky aktivoi releen, joka ohjaa pailmasylinterid, joka lukitsee oven
kayntioven mekaanisesti. Sylinterin lukitusasento tarkistetaan rajakytkimelld. Ovi l&h-
tee liikkeelle vasta tdman rajakytkimen vapautuksen jalkeen. Rele pysyy niin kauan
aktiivisena, kunnes alaraja-asento on jalleen saavutettu.

Rele luo testisignaalin AUKI-raja-asennon saavuttamisen jélkeen ja odottaa reaktiona
testisignaalille pyséytyspiirin katkeamista.

Rele luo testisignaalin AUKI-raja-asennon saavuttamisen jélkeen ja odottaa reaktiona
testisignaalille tulon 2 katkeamista.

Rele luo testisignaalin KIINNI-raja-asennon saavuttamisen yhteydessa ja odottaa
reaktiona testisignaalille tulon 2 katkeamista.
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H. Tulokohtaiset ilmoitukset

MOD Nimike Huomautuksia

MOD32 Akkukaytto Aktiivinen verkkokéytossa. Lahddssa 2 on silta (asetus MOD5).

MOD33 Ei akkukayttod Aktiivinen akkukéytdssa. Laht6 2 on auki (asetus MODS).
Kun ohjelmoinnissa kaytetadn MOD32/33:a, releet toimivat viiveellisind vaihtokoskettimina, ja
kdytettdessd MODS:tté ne seuraavat signaalia tulossa 2.
Tuloon 2 syétetddn tdssa tapauksessa UPS-laitteen ohjaussignaali, joka huolehtii vaihtokytkenndsté
verkkosyoton ja UPS-syétén valilla.

MOD34 BMA-signaali Kytkeytyy, kun paloilmoitusjarjestelma on aktiivinen.

Tulojen selitykset:

A. Tulon 1 toiminnot

Seuraa signaalia tulossa 1 asetuksessa MOD5-9 / 13.
Tuloon 1 syGtetdan tdssa tapauksessa paloilmoitusjérjestelman ohjaussignaali, ja asetuksesta riippu-
en ovi avautuu tai sulkeutuu raja- tai valiasentoon.

MOD Nimike Huomautuksia
MOD1 1/2A.-painike Painiketta painettaessa (tulo 1) ovi avautuu AUKI-véliasentoon (1/2A.) saakka.
MOD2 1/2A.-kytkin Suljettu:  Kaikki AUKI-kdskyt johtavat AUKI-véliasentoon (1/2A.).
Auki: Kaikki AUKI-késkyt johtavat AUKI-raja-asentoon.
MOD3 AUTOSULKU-kytkin Suljettu:  Ei automaattisia sulkeutumisia
(Aukioloaika pyséhtyy, kun aukioloaika > 0)
Auki: Automaattinen sulkeutuminen on aktiivinen (kun aukioloaika > 0)
MOD4 Ulkoinen KELLO (jatkuvasti AUKI) Ovi avautuu, kun kontakti sulkeutuu, ja pysyy AUKI-asennossa (aukioloajan pysaytys), kunnes
kontakti avautuu. Sen jalkeen seuraa automaattinen sulkeutuminen (vain kun aukioloaika > 0).
Tama toiminto voidaan keskeyttad painamalla KIINNI-painiketta. Ovi ajaa KIINNI.
MOD5 BMA 3 -kytkin (osittainen Ohjaustoiminto, kun paloilmoitusjarjestelmd on aktiivinen.
avautuminen) NO Auki: Normaali toiminta
Suljettu:  Oven avautuminen osittain. AUKI-véliasentoon (1/2A.) ajetaan molemmista suunnista,
senhetkisestd oven asennosta riippumatta.
PAINIKE: Ei toimintoa
VK / SKS: Ovi pysahtyy ja ajaa vapaaksi (vain KIINNI-suuntaan), 5 sekunnin kuluttua
uusi sulkeutuminen
SEIS: Hatasulkeutumisen keskeyttdminen painamisen ajaksi
MODE6: BMA 1 -kytkin (hatasulkeutuminen) Ohjaustoiminto, kun paloilmoitusjarjestelméa on aktiivinen.

NO

Auki: Normaali toiminta
Suljettu:  Oven hatasulkeutuminen

PAINIKE: Ei toimintoa
VK / SKS: Ovi pysahtyy ja ajaa vapaaksi, 5 sekunnin kuluttua uusi hatasulkeutuminen
SEIS: Hatasulkeutumisen keskeyttdminen painamisen ajaksi
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MoD

Nimike

Huomautuksia

MOD7

MOD8

MOD9

MOD10

MOD11

MOD12

MOD13

MOD14

MOD15

MOD16

BMA 1 -kytkin (hatasulkeutuminen)
NC

BMA 2 -kytkin (hataavautuminen)
NO

BMA 2 -kytkin (hataavautuminen)
NC

Tuuletustoiminnon painike NO

Painike , Automaattinen
sulkeutuminen”

Laserskanneri (korkeustunnistus)

BMA 3 -kytkin (osittainen
avautuminen) NC

Kéyntioven lukitus

Valokenno 2 NC

Esivaroituksen kytkin

Ohjaustoiminto, kun paloilmoitusjarjestelma on aktiivinen.
Suljettu:  Normaali toiminta
Auki: Oven hétésulkeutuminen

PAINIKE: Ei toimintoa
VK/ SKS: Ovi pysahtyy ja ajaa vapaaksi, 5 sekunnin kuluttua uusi hatasulkeutuminen
SEIS: Hatdsulkeutumisen keskeyttdminen painamisen ajaksi

Ohjaustoiminto, kun paloilmoitusjarjestelmé on aktiivinen.
Auki: Normaali toiminta
Suljettu:  Oven hatdavautuminen

PAINIKE: Ei toimintoa

VK/ SKS: Ei toimintoa

SEIS: Hatdavautumisen keskeyttdminen painamisen ajaksi.

Ei automaattista sulkeutumista BMA-signaalin deaktivoitumisen jalkeen.

Ohjaustoiminto, kun paloilmoitusjarjestelma on aktiivinen.
Suljettu:  Normaali toiminta
Auki: Oven hétéavautuminen

PAINIKE: Ei toimintoa

VK'/ SKS: Ei toimintoa

SEIS: Hataavautumisen keskeyttaminen painamisen ajaksi.

Ei automaattista sulkeutumista BMA-signaalin deaktivoitumisen jalkeen.

Oven avautuminen osittain. Kun tulossa 1 aktivoidaan lisapainike, KIINNI-valiasentoon (1/2K.)
ajetaan molemmista suunnista oven senhetkisestd asennosta riippumatta.

1. aktivointi: Ei automaattista sulkeutumista, aukioloaika pysahtyy.

2. aktivointi: Automaattinen sulkeutuminen on jalleen aktiivinen,
kun aukioloaika > 0.

3. aktivointi: Ei automaattista sulkeutumista, aukioloaika pysahtyy.

Vain tulon 2 kanssa (MOD6).
= Katso tulon 2 selitykset.

Ohjaustoiminto, kun paloilmoitusjarjestelma on aktiivinen.

Suljettu:  Normaali toiminta

Auki: Oven avautuminen osittain. AUKI-vdliasentoon (1/2A.) ajetaan molemmista suunnista,
oven senhetkisestd asennosta riippumatta.

PAINIKE: Ei toimintoa

VK/ SKS: Ovi pysahtyy ja ajaa vapaaksi (vain KIINNI-suuntaan), 5 sekunnin kuluttua
uusi sulkeutuminen

SEIS: Hatdsulkeutumisen keskeyttdminen painamisen ajaksi.

Kéyntiovien paineilmatoimisen lukitusjarjestelmén valvontarajakytkin. Rajakytkimen pitad aktivoida
oikea lukitus 10 sekunnin kuluessa AUKI-késkyn jalkeen, silld muuten seurauksena on virheilmoitus
ja ovi pysahtyy.

Tama toiminto vaikuttaa reletilaan 36.

Jos oven ldpiajoalueelle asennetaan toinen valokenno, jarjestelmé voidaan ohjelmoida ASETUKSET-
kohdan VK TOIMI 2 -parametrilla.
Vain potentiaalittomalla NC-kontaktilla varustettujen valokennojen liitantd.

Suljettu: Kdynnistymisvaroitus ja esivaroitus eivat ole aktiivisia
(vaikka molemmat ajat > 0).
Auki: Kéynnistymisvaroitus ja esivaroitus ovat aktiivisia (vain kun molemmat ajat > 0).

=, 10.2 Asetukset-kayttotila” katso sivu 25
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MoD

Nimike

Huomautuksia

MOD17

MOD18

MOD30

MOD31

MOD32

Impulssipainike, ulko

Tormaysanturi (NC)

AUKI-painike, sisa

AUKI-painike, ulko

KIINNI-painike

B. Tulon 2 toiminnot

Ovea lilkutetaan tai ovi pysdytetdan painiketta painamalla.

— Toiminta ja liikesuunta riippuvat parametrin IMPULSSI asetuksista Asetukset-valikossa.

=, 10.2 Asetukset-kayttdtila” katso sivu 25

— Kun kaksisuuntaisen liikkeen sdaté on aktiivinen, tdtd impulssikdskya kasitelldan ulkopuolelta
tulleen signaalin tavoin.

Térmaysanturin kysely NC-kontaktina. Jos térmaysanturiin koskettiin kerran, ovea voidaan liikuttaa
seuraavan kerran vasta sen jalkeen,

— kun SEIS-painiketta on painettu yli 5 sekuntia tai

— syottéjannite on kytketty pois paaltd ja takaisin paalle.

Painiketta painettaessa ovi ajaa AUKI-raja-asentoon.
Varoitusvalo (sisd) vaihtuu vihredksi.

Painiketta painettaessa ovi ajaa AUKI-raja-asentoon.
Varoitusvalo (ulko) vaihtuu vihredksi.

Painiketta painettaessa ovi sulkeutuu KIINNI-raja-asentoon.
Aktiivinen vain, kun tuntoreuna toimii ja valokenno 1 toimii. Ei toimintoa varmuuskaytdssa.

MoD Nimike Huomautuksia
OFF Ei aktiivinen
MOD2 Kéyntiovikytkin (8,2 kQ) Paasaantoisesti aktiivinen.
Pyséyttaa laitteiston painettaessa.
MOD3 Kytkentalista AUKI (8,2 kQ) Riviliitin aktiivinen AUKI-suuntaan.
Pyséytys ja suunnanvaihto KIINNI-raja-asentoon saakka, kun riviliitin aktivoituu.
MOD4 Kytkentalista AUKI (8,2 k) Riviliitin aktiivinen AUKI-suuntaan.
Pyséytys ja sulkeutuminen 2 sekunnin ajan (vapaa-ajo), kun riviliitin aktivoituu.
MOD5 Akkukaytto (MDFU-erikoisratkaisu) Aktiivinen akkukéytossa.
NO Relevaihtokytkentd MOD32 / MOD33.
MOD6 Liiketunnistin Toiminto on kytketty tuloon 1 (MOD12 — laserskanneri).

(korkeustunnistus) NO

Esikytketty laserskanneri tunnistaa ajoneuvon korkeuden.

Liitetty liiketunnistin antaa AUKI-kdskin aktivoitumisen yhtedessa.

— Laserskanneri tunnistaa korkean ajoneuvon (kuorma-auton).
Laserskanneri kytkee tuloon 1 (MOD12) ON.
Liiketunnistin rekisterdi ajoneuvon ja kdynnistaa oven liikkeen.
Ovi siirtyy AUKI-raja-asentoon.

— Laserskanneri tunnistaa matalan ajoneuvon (henkildauton).
Laserskanneri kytkee tuloon 1 (MOD12) OFF.
Liiketunnistin rekisterdi ajoneuvon ja kdynnistaa oven liikkeen.
Ovi siirtyy AUKI-valiasentoon (1/2A.).

Kaikki muut AUKI-kdskyt (X3, X7, X9 ja X13) johtavat aina AUKI-raja-asentoon.

Tulon 1 (MOD12) toiminnolla ei silloin ole merkitysta.
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MOD Nimike Huomautuksia

MOD7 Valoverho 2 (PNP) Kayttdytyminen kuin valoverho 1 (SKS MOD 4 — 6)

— Valoverho aktiivinen KIINNI-suuntaan.

— Seis ja suunnanvaihto valoverhon aktivoituessa.
Suunnanvaihdon tapa (suunnanvaihto/vapaa-ajo) hyvaksytaan.




7 -
(®) MFzovITOR

10.3 Diagnoosi-/virhemuisti-kayttotila

[

Naytto Merkitys Tila
AUKIRAJA AUKI-raja-asento OFF: Raja-asento on saavutettu
ON: Raja-asentoa ei ole saavutettu
KIINNIRAJA KIINNI-raja-asento OFF: Raja-asento on saavutettu
ON: Raja-asentoa ei ole saavutettu
A.PAINIKE Késkypainike / tulo AUKI ON: Painiketta on painettu / tulo on aktiivinen
OFF: Painiketta ei ole painettu / tulo ei ole aktiivinen
K.PAINIKE Késkypainike / tulo KIINNI ON: Painiketta on painettu / tulo on aktiivinen
OFF: Painiketta ei ole painettu / tulo ei ole aktiivinen
ASETUKSET 1 TULO 1 (X479 +10) ON: Tulo 1 on aktiivinen
OFF: Tulo 1 ei ole aktiivinen
ASETUKSET 2 TULO 2 (X4/11+12) ON: Tulo 2 on aktiivinen
OFF: Tulo 2 ei ole aktiivinen
— Ei aktivoitu
SKS Tuntoreuna 1 ON: Jarjestelméd on suljettu
(DW, 8,2k tai optinen anturi) OFF: Jarjestelma on katkennut (héiri6)
tai valoverho 1
(PNP tai optoanturi)
(X4 / 5-8) KIINNI-suunta
SKS 3 Tuntoreuna 3 ON: Jarjestelmad on suljettu
(8,2 kQ tai optinen anturi) OFF: Jarjestelma on katkennut (hairi6)
Signaalinsiirtojarjestelman kanava 1 — Ei aktivoitu.
AUKI- tai KIINNI-suunta
SKS 4 Tuntoreuna 4 ON: Jarjestelma on suljettu
(8,2 k2 tai optinen anturi) OFF: Jarjestelma on katkennut (hairi6)
Signaalinsiirtojérjestelman kanava 2 — Ei aktivoitu
AUKI- tai KIINNI-suunta
IMPULSSI Késkypainike / tulo IMPULSSI ON: Painiketta on painettu / tulo on aktiivinen
(X3/7+8) OFF: Painiketta ei ole painettu / tulo ei ole aktiivinen
KELLOKYTKIN Viikkoajastin (pistoliitanta) ON: Kellokytkin on aktiivinen
OFF: Kellokytkin ei ole aktiivinen
VALOKENNO Lapiajovalokenno 1 ON: Valokennon signaali on OK.
(X4 11-4) OFF: Valosade on katkennut tai valosateessa on vika.
VALOKENNO 2 Lapiajovalokenno 2 ON: Valokennon signaali on OK.
Liitanta tuloon 1 OFF: Valosade on katkennut tai valosateessa on vika.
(X4 19+10)
SEIS-PIIRI Turvapiiri 1 ON: Turvapiiri on suljettu
Ovilaitteiston hatdpysaytysjarjestelmat OFF: Turvapiiri on katkennut
SEIS Késkypainike SEIS (kalvondppaimisto) ON: Painiketta ei ole painettu
OFF: Painiketta on painettu
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Naytto Merkitys Tila
PYOR.SUUN Nayttaa koneiston senhetkisen OIKEA: My6tdpdivdisen py6rimissuunnan asetus
pyérimissuunnan. VASEN: Vastapadivaisen pydrimissuunnan asetus
KAYTTOKERRAT Oven kayttokertojen laskuri Suoritettujen oven kayntikertojen nayttd
1 x auki + 1 x kiinni = 1 kdyttokerta
Kayttokerraksi lasketaan vain, kun rajakatkaisupisteet on saavutettu.
HUOLTO Huoltohalytystoiminto OFF: Huoltondytté ei aktiivinen
Asetus parametrissa HUOLTO ja PIN 0-99999: Huoltonayttd on aktiivinen
Nr.2 Jaljelld olevien oven kayttokertojen nayttd huoltoilmoitukseen saakka
AWG Absoluuttianturin asentotieto Sillahetkelld siirretyn arvon ndyttd
VIRHE ... Ohjauskeskuksen virhemuisti Néytdssa nakyy 2 sekunnin valein
KPL — virheen kuvaus
KAYTTOKERRAT Ohjauskeskuksen virheilmoitukset seka — virheen esiintymistiheys

niiden esiintymistiheyttd ja kdyttokertoja
koskevat tiedot voidaan lukea tésta.
LCD-monitorin painikkeilla [+] ja [-]
voidaan selata eri virheilmoitusten
luetteloa.

-, 11.1Vikandyttd LCD-ndytossa”

Virhemuistin tyhjennys:

Paina samanaikaisesti painikkeita [+] ja
[=] noin 2 sekuntia.

Jokainen virheilmoitus on

poistettava erikseen.

— tieto siitd, millé kdyttokerralla virhe on esiintynyt viimeksi.

Luettelossa nakyy vain virheitd, jotka ovat ilmenneet kerran.
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11.1 Vikanaytto LCD-ndytossa

Hairio / ilmoitus

Syy

Poisto

Laite ei reagoi.

Ovi liikkuu AUKI-painiketta
painettaessa KIINNI-raja-

asentoon.

Ovi liikkuu KIINNI-painiketta
painettaessa AUKI-raja-asentoon.

FAULT - X

SEIS-PIIRI

VIRHE KAYNTIAIKA

VIRHE AWG

VIRHE RAJA-ASENT

VIRHE VOIMA

VIRHE PYOR.SUUNT

VIRHE SKS K

VIRHE SKS A. 2

VIRHE SEIS 2

VIRHE SKS K. 3

VIRHE SKSA. 3

VIRHE SEIS 3

— Syottéjannite puuttuu.

— Pyérimissuunta on vaarinpain.

— Sisdinen ohjelmisto- tai laitteistovika.

— Turvapiiri on katkennut.

X3/1+2 Ohjauskeskuksen turvapiiri
HATAPYSAYTYS,
kdydenhdéltyméakytkin

X6/ 142 PAALLE / POIS sisdinen

X11/4+8  Turvapiiri, koneisto AWG

X14/8+4  Liitantd RS485

X2/B1+B2  Turvapiiri, koneisto MEC

X31/3+4 Pysdytyspainike, ulkoinen

X711+2 Pysdytyspainike, sisdinen

— Ohjelmoitu kdyntiaika on ylitetty.

— Signaalinsiirto absoluuttianturin ja ohjauskes-

kuksen valilla on katkennut tai hairiintynyt.

— Ovi on ohjelmoidun raja-asentoalueen ulkopuo-

lella.

— Raja-asentoja ei ole vield ohjelmoitu.

— Voimavalvonta on reagoinut.

— Kyseinen pydrimissuunta ei ole myotapaivainen.

— Tuntoreunassa 1 virhe

KIINNI-suuntaan — (X4 / 5-8).

— Tuntoreunassa 2 virhe

AUKI-suuntaan —> (X4 / 11412) tulo 2

— Turvapiiri 2 on katkennut.

Kéyntiovikytkin 8,2 kQ
—> (X4 /11+12) tulo 2

— Tuntoreunassa 3 virhe

KIINNI-suuntaan —> (X20)
Kiinnitettdva siirtojarjestelma RADIO, kanava 1

— Tuntoreunassa 3 virhe

AUKI-suuntaan — (X20)
Kiinnitettava siirtojarjestelma RADIO, kanava 1

— Turvapiiri 3 on katkennut.
—> (X20) Kiinnitettavd siirtojarjestelma RADIO,
kanava 1

— Tarkista koneiston ja ohjauskeskuksen jénnitteensyotto.

— Tarkista py6rimissuunta ja vaihda tarvittaessa
myG6tapaivaan.

— RESET piirilevypainikkeella:
-, 8.6 Ohjauskeskuksen nollaus ilman LCD-monitoria”

— Tarkista turvapiiri, paikanna keskeytys ja korjaa ongelma.

— Tarkista oven kulkureitti ja kdyntiaika.
Ohjelmoi kayntiaika tarvittaessa uudelleen.

— Tarkista kaapeli- ja pistoliitdnnat ja vaihda tarvittaessa.

Palauta ovi ohjelmoidulle alueelle hatakaytolla.
Ohjelmoi raja-asennot ensin.

Tarkista, onko ovelle mekaanisia esteita.

— Tarkista py6rimissuunta ja muuta tarvittaessa.
= 7.1 Toisiopyorimissuunnan / ajosuunnan tarkastus”

— Tarkista tuntoreuna ja kierrekaapeli.

— Tarkista tuntoreuna ja kierrekaapeli.

— Tarkista kayntiovikytkin.

— Tarkista tuntoreuna.
— Tarkista siirtojarjestelma RADIO.

— Tarkista tuntoreuna.
— Tarkista siirtojdrjestelma RADIO.

— Tarkista turvapiiri.
— Tarkista siirtojarjestelma RADIO.
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Hairio / ilmoitus

Syy

Poisto

VIRHE SKS K. 4

VIRHE SKSA. 4

VIRHE SEIS 4

VIRHE SKS TEST

VIRHE VALOK.

VIRHE VALOK. 2

VIRHE VK TESTI

VIRHE SEIS TEST

VIRHE PURISTUSS.

ERROR CYLINDER

VIRHE MSBUS

— Tuntoreunassa 4 virhe

KIINNI-suuntaan —> (X20) Kiinnitettava
siirtojarjestelma RADIO, kanava 2

— Tuntoreunassa 4 virhe

AUKI-suuntaan —> (X20) Kiinnitettava
siirtojarjestelma RADIO, kanava 2

— Turvapiiri 4 on katkennut.
—> (X20) Kiinnitettava siirtojérjestelmd RADIO,
kanava 2

— Liitetyn paineakselilistan testaus ei onnistunut.

— Siirtojdrjestelman RADIO 1 — 4 testaus on
epaonnistunut.

— Liitetyssa valokennossa on pysyva hairic.
—> (X4 /1-4)

— Liitetyssa valokennossa on pysyva hairié.
—> (X4 /9+10) tulo 1

— 2-lankaisen valokennon testi on epdonnistunut.

— Kayntiovikytkimen testaus (8,2 k%) on epdon-
nistunut.
—>Tulo 2

— Puristussuojausten (lisamoduuli) testi on
epaonnistunut.
—> Rele MOD21

— Kynnyksettémien kayntiovien lukitusjarjestelman
valvontarajakytkin ei kytkeytynyt 10 sekunnin
kuluessa AUKI-késkyn antamisesta.

— Ohjauskeskuksen ja liitetyn MS-BUS-moduulin
valinen kommunikaatio on katkennut.

— Tarkista tuntoreuna.
— Tarkista siirtojarjestelma RADIO.

— Tarkista tuntoreuna.
— Tarkista siirtojarjestelma RADIO.

— Tarkista turvapiiri.
— Tarkista siirtojarjestelmd RADIO.

— Tarkista paineakselikytkin, kierrekaapeli ja kumiprofiili.
— Tarkista DW POINT -asetus.

— Tarkista siirtojarjestelma RADIO.
— Tarkista siirtojarjestelmalle asetetun releen MOD.
= ,G. Ulkoisten lisdvarusteiden toiminnot” katso sivu 34

— Tarkista valokenno (toiminto ja suuntaus).
— Tarkista kaapelointi.

— Tarkista valokenno (toiminto ja suuntaus).
— Tarkista kaapelointi.

— Tarkista valokenno (toiminto ja suuntaus).
— Tarkista kaapelointi.

— Tarkista kéyntiovikytkin.

— Tarkista valokenno (toiminto ja suuntaus).

— Tarkista kaapelointi.

— Tarkista sylinterin rajakytkin.

— Tarkista kaapeli- ja pistoliitdnnat ja vaihda tarvittaessa.

Hairion aiheuttajan poistamisen jalkeen seuraavien hairididen yhteydessa on ohjauskeskuksen jannite katkaistava
kerran tai suoritettava uudelleenkéynnistys ( > valikko ASETUKSET > parametri UUD.KAYNNI > ON)

—  VIRHE PYOR.SUUNT
—  VIRHE KAYNTIAIKA

— VIRHE RAJA-ASENT
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11.2 Vikanaytto LED-valolla

LED H4 (vihred, peruspiirilevy)

Hairio / ilmoitus LED-naytto

Huomautuksia

Kayttéjannite puuttuu ‘ Pois

LED H6 (punainen, peruspiirilevy)

Hairio / ilmoitus LED-naytto

Kéyttojannitetta ei ole kaytettavissa.

Huomautuksia

SEIS-PIIRI 1 x vilkku

VIRHE AWG 2 x vilkku

VIRHE RAJA-ASENT 3 x vilkku

VIRHE PYOR.SUUNT 4 x vilkku

VIRHE VOIMA 5 x vilkku

VIRHE KAYNTIAIKA 6 x vilkku

VIRHE MSBUS 9 x vilkku

VIRHE SKS Valo palaa jatkuvasti.

Ajo vain varmistustoiminnolla.

VIRHE VALOK. Valo palaa jatkuvasti.

Ajo KIINNI-suuntaan vain varmistustoiminnolla.

Turvapiiri on katkennut.
— Tarkista turvapiiri, paikanna keskeytys ja korjaa ongelma.

Signaalinsiirto absoluuttianturin ja ohjauskeskuksen valilld on
katkennut tai hairiintynyt.
— Tarkista kaapeli- ja pistoliitdnnat ja vaihda tarvittaessa.

Laitteisto on ohjelmoidun raja-asentoalueen ulkopuolella tai raja-
asentoja ei ole vield ohjelmoitu.

— Ohjelmoi raja-asennot ensin.

— Palauta ovi ohjelmoidulle alueelle hatékaytolla.

Kyseinen pydrimissuunta ei ole mydtapaivainen.
— Tarkista pySrimissuunta ja muuta tarvittaessa.
=, 7.1 Toisiopyérimissuunnan / ajosuunnan tarkastus”

Voimavalvonta on reagoinut.
— Tarkista, onko ovelle mekaanisia esteita.

Ohjelmoitu kéyntiaika on ylitetty.
— Tarkista oven kulkureitti ja kdyntiaika.
— Ohjelmoi kayntiaika tarvittaessa uudelleen.

Tiedonsiirtovirhe ohjauskeskuksen ja liitetyn MS-BUS-loppulaitteen
valissa
— Tarkista kaapeli- ja pistoliitdnnat ja vaihda tarvittaessa.

Tuntoreunassa virhe AUKI- tai KIINNI-suuntaan.
— Tarkista tuntoreuna ja kierrekaapeli,
tarvittaessa Tarkista siirtojarjestelmd RADIO.

Liitetyssd valokennossa on pysyva hairid.
— Tarkista valokenno (toiminto ja suuntaus).
— Tarkista kaapelointi.
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Kotelon mitat:

Asennus:

12.1 Mekaaniset ja sahkojarjestelman tiedot Lampotila:
215x 275 x 190 mm
lImankosteus:
Pystysuoraan asentoon seindssa;
vahimmaiskorkeus 1 100 mm Tarinat:

Sy6tto liitantdjen
L1, 12, L3, N, PE
kautta:

L1, N, PE:

Sulake:

Ohjauskeskuksen
oma tehontarve:

Ohjausjannite:

Ohjauksen tulot:

Ohjauksen 1dhdét:

RS485A ja B:

Turvapiiri /
hatdpysaytys:

Turvalistan tulo
(suojaustaso C):

Valokenno
(Suojaustaso D):

Naytt (LCD):

Relelahdot:

Kotelointiluokka:

400V/3~ , 50/60Hz
230V/3~, 50/60Hz
Paino:

230V/1~, 50/60Hz

Ottoteho maks. 2 200 W
sy6tossa 400V/3~

10 A K-tyyppi

Maks. 750 mA

24V pc, maks. 500 mA; suojattu
itsepalautuvalla sulakkeella anturijérjestelmélle

24V b, kaikki sisaantulot on liitettava
potentiaalittomasti.

Signaalin véhimmdiskestoaika tulon
ohjauskomennoille > 100 ms

24V pc, maks. 500 mA

Vain elektronisille rajakytkimille
RS485 taso, suljettu 120 Q

Kaikki tulot on ehdottomasti liitettava
potentiaalittomasti. Kun turvapiiri katkeaa,
koneiston kdytto sahkoisesti ei enda ole
mahdollista edes varmuuskaytossa.

Performance Level C

Sahkdinen tuntoreuna

8,2 kQ:n padtevastuksella ja dynaamisille
optisille jarjestelmille

Jos valokennoa kéytetdan tason D mukaisena
suojausjarjestelmand, sen toiminta on
tarkistettava saannéllisesti, vahintaén 6
kuukauden valein.

MFZ:n kaksijohtimiset valokennot ovat itsestdan
testaavia, joten tdmd vaatimus raukeaa.

Vain MFZ-yrityksen alkuperdistd LCD-monitoria
saa kayttaa.

Jos kytketdan induktiivisia kuormia (esim. muita
releitd tai jarruja), ne on varustettava sopivilla
suojilla (esim. (esim. (nolladiodi, varistori,
RC-suoja). Kontakti potentivapaa; min. 10 mA;
Maks. 230V Ac / 4A.

Aikaisemmin tehon kytkentddn kdytetyt
kontaktit eivat pysty johtamaan pienig virtoja.

Kayts:  -10°C ... +45°C
Sailytys:  -25°C ... +70°C

Enint. 80 % kondensoimaton

Vahatarindinen asennus, esim. muurattuun
seinddn

IP 65

Noin 1,8 kg
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12.2 Turvallisen toiminnan kategoria ja Performance Level EN ISO 13849-1 -standardin mukaan

Toiminto

Toteutus

MTTF -
elektroni-
ikka

MTTF,
kokonaan,
lahtokontak-
torilla (1)

DC

avg

Kategoria

Performance
Level

Hatapysaytys

SEIS-piiri

Raja-asennon
tunnistus abso-
luuttianturilla (2)

Raja-asennon
tunnistus raja-
asentokytkimelld

)

Valokennon
arviointi

DC

AVG

MTTF,

Tulo, liitin X3, X6, X7, X11
Keskeyttda jannitteensyGton
lahtéreleeseen ja paakontaktoriin,
CPU:sta riippumatta.

Palaute CPU:lle olemassa.

Tulo, liitin X3, X7
Keskeyttda syoton paakontaktoriin.
[Imoitus CPU:lle.

Tulo, liitin X11
Asentomaaritykseen ja raja-
asentotunnistukseen. Turvallisuus
tarkkailemalla ajokéskyn ja
vastaanotettujen signaalien

hyvaksyttavyytta.

Tulo, liitin X15
Varmistus kayttoaikarajoituksen
avulla. Tuloja arvioidaan CPU:lla.

Tulo, liitin X4

Impulssinarviointi CPU:lla.

Virheet tunnistetaan CPU:ssa
hyvaksyttavyystarkastuksessa.
Taajuuden on oltava alueella

130 Hz — 190 Hz. Toiminto testataan
valokennon syéttéjannitteen (T117,
IC111) kytkenndn avulla aina
ennen ajoa ja joka toinen minuutti
lepotilassa. Kun KIINNI-suunta
aktivoidaan, tapahtuu pysaytys tai
oven suunnanvaihto.

Keskimdardinen diagnoosin peittoaste
Keskimaarainen aika vaaraa aiheuttavaan toimintakatkoon

1175 vuotta

1175 vuotta

1062 vuotta

1248 vuotta

1000 vuotta

191 vuotta

191 vuotta

188 vuotta

193 vuotta

186 vuotta

85,3 %

85,6%

85,5%

85,7%

Fl

Fl

Fl

Fl
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CS 310 -ohjauskeskusta ei tarvitse huoltaa.

Sahkoiskun aiheuttama hengenvaara!

1= Ohjauskeskus on ehdottomasti irrotettava sahkévirrasta
ennen ohjauskeskuksen tai ovilaitteiston huoltoa.
Varmista, etta virransyotto pysyy katkaistuna tydskentelyn
aikana.

E’F_

Ovilaitteiston huollossa on huomioitava seuraavat seikat:

— Ouvilaitteiston huollon saavat suorittaa vain valtuutetut
henkilot.

— Maéardysta ASR A1.7 on noudatettava.

— Kuluneet tai vaurioituneet osat on vaihdettava.

— Asentaa saa vain hyvaksyttyja osia.

— Huolto on dokumentoitava.

— Vaihdetut vialliset osat on hdvitettdva asianmukaisesti.




Taten vakuutamme, etta seuraavassa kuvattu tuote:
Oven ohjauskeskus CS 310
vastaa konedirektiivin (2006/42/EY) olennaisia vaatimuksia:

Logiikkayksikk vastaa lisaksi kaikkia seuraavien direktiivien

maardyksia:

— Sdhkémagneettisesta yhteensopivuudesta annetun
direktiivin (2014/30/EU) ja

— pienjannitedirektiivin (2014/35/EU) vaatimuksia.

Seuraavia standardeja on sovellettu:

EN 60204-1
Koneturvallisuus, koneiden sahkolaitteisto; osa 1:
Yleiset vaatimukset

EN1SO 12100
Koneturvallisuus — Yleiset suunnitteluperiaatteet —
Riskin arviointi ja riskin pienentdminen

EN 12453
Konekayttdisten ovien turvallisuus — Vaatimukset

prEN 12453 :2014
Konekayttdisten ovien turvallisuus
(ainoastaan konedirektiivin liitteen | kohdat 1.3.7 ja 1.4.3)

EN 61000-6-2

Sahkomagneettinen yhteensopivuus (EMC) —
Osa 6-2: Alan perusstandardit — Hairionkesto —
Teollisuusymparistd

EN 61000-6-3

Sahkomagneettinen yhteensopivuus (EMC) —

Osa 6-3: Alan perusstandardit — Hairionpaastét kotitalous-,
toimisto- ja kevyen teollisuuden ymparistdissa

EN 60335-1
Kotitaloussahkolaitteiden ja vastaavien turvallisuus —
Osa 1: Yleiset vaatimukset

EN 60335-2-103

Kotitaloussahkolaitteiden ja vastaavien turvallisuus —

Osa 2-103: Erikoisvaatimukset porttien, ovien ja ikkunoiden
kayttolaitteille

(®) MFzoviToR

EN 1SO 13849-1
Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvat ohjausjarjestelmien
osat — Osa 1: Yleiset suunnitteluperiaatteet

Tarvittavat tekniset asiakirjat on laadittu EY-konedirektiivin
2006/42/EY liitteen VIl osan B vaatimusten

mukaisesti. Olemme velvoitettuja toimittamaan nama
asiakirjat markkinavalvontaviranomaisille perustellusta
vaatimuksesta kohtuullisen ajan kuluessa sahkéisessa
muodossa.

EY-tyyppitarkastustodistus nro 4420513133301
TUV NORD CERT GmbH (NB 0044)
LangemarckstraBe 20

D-45141 Essen

Teknisten asiakirjojen laatimiseen valtuutettu taho:

MFZ Antriebe GmbH & Co. KG, Neue Mhle 4,

D-48739 Legden

Logiikkayksikon saa ottaa kdyttdon vasta, kun on
varmistettu, etta kone, johon logiikkayksikkd on tarkoitettu
asennettavaksi, vastaa konedirektiivin (2006/42/EY)

vaatimuksia.

Paikka, pvm
Legden, 02.01.2017

Valmistajan allekirjoitus

né. Ucetr e —
Dirk Wesseling

Allekirjoittajan toimi
Toimitusjohtaja
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Riviliitin X4
Riviliitin X4 Riviliitin X4 Riviliitin X4 (3-lankainen valokenno
(optinen tuntoreuna) (8,2 kQ:n tuntoreunalla) (pneumaattinen tuntoreuna — paineakseli) PNP tai NPN)
12| -Tulo 22 12| - Tulo 22 12 - Tulo 2? Q -Tulo 22
11] 11] 11] S
19 ~Tulo 12 101 ~Tulo 12 10| ~Tulo 12 O® “Tulo 12
9] 9] 9] oS
8] - Optinen tunt 8] 8] O®
< ptinen tuntoreuna b < )
6] 6] - Tuntoreuna 6] - Tuntoreuna
5] - Valokennon lapéisy? 5] 5]
4] 4] - Valokennon lapaisy® 4] - Valokennon lapaisy? NPN
3] - 24V DC /500 mA* 3] 3] /
% % - 24V DC/500 mA* % - 24V DC/500 mA* PNP
X4
' Riviliitin X3 AUKI- / SEIS- / KIINNI-painikkeet AUKI- / SEIS- / KIINNI-painikkeet
(jérjestys) (6-johtiminen kytkenta) (4-johtiminen kytkentd)
150 - KIINNI-painike % - KIINNI-painike % - KIINNI-painike
8| - Impulssi-painike! 8| 8|
71 71 71
X3 6/ - AUKI-painike 6] - AUKI-painike 6]
. 5] 5] 5] - AUKI-painike
41 - SEIS-painike 4) - SEIS-painike 4] - SEIS-painike
3] 3] 3]
2] - Hatapysaytys 2] 21
1 K&ydenholtymakytkin 1 1

X13

X7

Impulssipainike
(kauko-ohjaus)

10|

- IMPULSSI-painike

—pow[pofon oo

Painike CS
1 01— - KIINNI-painike
2 O+
3 O—— - AUKI-painike
4 D—j
5 01— - PYSAYTYS-painike
Painike KDT
g g__/—l - KIINNI-painike
4 O+
3 O - AUKI-painike
2 O
1 D_:l - SEIS-painike

Avainkytkin AUKI/KIINNI

- KIINNI

O0|0|0|0O
0000

@

- AUKI

O[O

O[O

Sisdinen PAALLE/POIS-kytkin

X6
2 O
1 O
Ulkoinen radio
X12 |40 - IMPULSSI-painike
— |3 O0f—— - AUKI-painike
20O -GND
10 -24V DC

Kauko-ohjaus

Painike tai kytkin
Vaikuttaa kiinnisuuntaan
Ulkoisille kytkentalaitteille
(liitanta liittimessa 1 ja 2)

oW o =

ws: valkoinen

gr: vihred
br: ruskea
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15.2 Turvapiirin mittauspisteet
1 Paikanna katkaisu mittaamalla kaavion kaikissa
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